SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.00.00.00

D-M-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymagania Ogélne odnosi sie do wymagan wspdlnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru robét dla zadania: ,Budowa
drogi dla pieszych i roweréw od ul. Gajowej do gran ic miasta Ofawy przy drodze powiatowej
nr 1574 D — ul. Kili nhskiego”

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$s¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowaé¢ w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1 i zostaly opracowane zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r w sprawie szczegétowego zakresu
i formy dokumentac;ji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. 2013r. poz. 1129).

1.3 Zakres Roboét obj etych ST

Wymagania ogélne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

« D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

+ D.01.02.02 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW

« D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

« D.02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

« D.03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA

e D.04.04.02b PODBUDOWA Z KRUSZYWA 0/31,5 STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
« D.04.05.01 ULEPSZONE PODLOZE Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO CEMENTEM
« D.05.03.05a WARSTWA WIAZACA Z BETONU ASFALTOWEGO

« D.05.03.05b WARSTWA SCIERALNA Z BETONU ASFALTOWEGO

« D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

« D.08.03.01 OBRZEZA BETONOWE | OPORNIKI BETONOWE

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos$¢ techniczno-
uzytkowg (droga) albo jego czesc¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezel)

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
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Dziennik Budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej
pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i projektantem.

Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie
kontraktem (inspektor nadzoru inwestorskiego )

Jezdnia - czesc¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik Budowy - osobawyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Korona dro gi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - ukfad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Ksiazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicéw i ew.
dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz
Robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowg i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkltadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodno  $¢€ - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z nig urzgdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigcych ludzii srodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

Podio ze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

Podto ze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie In zyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
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dotyczgce sposobu realizacji Robo6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

Przepust —budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjgcych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

Przedsi ewziecie budowlane -kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejgcego potgczenia.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robat.

Rekultywacja - Roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Przedmiar Robét - wykaz Rob6t z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czesc¢ terenu budowy.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu Rob6t zwigzanych z budowa, modernizacja/przebudowa, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5 Ogodlne wymagania dotycz ace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, ST
i poleceniami Inzyniera.

1.5.1 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
i wspoétrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentaciji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wlasny koszt.

Wytyczenie gtéwnych punktéw trasy nastapi przez uprawnionego geodete na koszt Wykonawcy.

1.5.2 Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:

Jezeli w trakcie wykonywania Robét okaze sie konieczne uzupetnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajgcego, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na wtasny koszt
w 2 egzemplarzach i przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3 Zgodno $¢ Robo6t z Dokumentacj g Projektow gi ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
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Inzyniera stanowig czes$¢ umowy, a wymagania okre$lone w choc¢by jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiardw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacijg Projektowg i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
budowli muszg wykazywac¢ zgodno$é z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogag
przekraczac dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub ST
i wplynie to na niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostane zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie Terenu Budowy
Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwodnienia itp.)
na terenie budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego
Robot.

Przed przystgpieniem do Robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia Rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu Robét projekt
organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania Robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajgc w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
w Cene Kontraktowa.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w
tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne
do ochrony rob6t, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajgcych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizaciji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem.
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Podczas prowadzenia rob6t ziemnych przed wjazdami/wyjazdami z terenu budowy na drogi publiczne
Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania stanowisk do czyszczenia opon samochodowych ktore
skutecznie wyeliminujg nanoszenie na nawierzchnie jezdni ziemi przyklejonej do opon (czyszczenie opon
strumieniem wody badz sprezonym powietrzem).

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera,
tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

1.5.5 Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Rob6t Wykonawca bedzie utrzymywaé Teren Budowy i
wykopy w stanie bez wody stojgcej, podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie
sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego
hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na:

. lokalizacje baz, warsztatdw, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych

. srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych
pytami lub substancjami toksycznymi,

. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

. mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6 Ochrona przeciwpo zarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robét beda mialy aprobate techniczng, wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatow na
Srodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Rob6t, a po zakonczeniu Robét ich
szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
9
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spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8 Ochrona witasno sci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzgdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzagdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢é w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju Robdét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé¢
roboty w sposdb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a
wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drég wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9 Ograniczenie obci gzen osi pojazdoéw

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen naciskdéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze polecic,
aby pojazdy nie spetniajgce tych warunkéw zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujgce
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10 Bezpiecze nstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbag, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagarn okreslonych powyzej nie podlegaja

odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
Rob6t od Daty Rozpoczecia do daty wydania Swiadectwa Przejecia.
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Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczg¢ Roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12 Stosowanie si € do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi
Robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien, podczas prowadzenia
Robdét.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypeienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w
sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikie z lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjgtkiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13 Réwnowa zno$¢€ norm i przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniac¢
majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub
odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi
do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska i nadzér archeologiczny

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wilasnosé
Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera i postepowac¢ zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystgpig opdznienia
w robotach, Inzynier po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydiuzenie czasu wykonania
robét i/lub wysokosé kwoty, o ktéra nalezy zwiekszyé cene kontraktowa.

1.5.15 Czasowe zaj ecia terenu poza liniami rozgraniczaj acymi

Wykonawca jest zobowigzany do poniesienia kosztow czasowego zajecia terenu dla celéw robét poza
liniami rozgraniczajgcymi wraz z kosztami prawnymi i optatami za zajmowanie terenu, rekompensate za
utrate zbioréw wystepujacych na terenie czasowego zajecia, dokonaniem niezbednych uzgodnien z
wiadcicielami terenu oraz doprowadzenia do stanu pierwotnego. Koszty te zostang wyodrebnione przez
Wykonawce i przedstawione w Przedmiarze ofertowym Cze$¢ A.

2 MATERIALY

Nazwy handlowe materiatéw uzyte w Dokumentach Przetargowych i dokumentaciji technicznej winny
by¢ traktowane jako definicje standardu, a nie jako konkretne nazwy handlowe zastosowanych
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materiatow.

Zgodnie z Ustawg z dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881, 2004 r., wyréb budowlany nadaje sie do
stosowania przy wykonywaniu robo6t budowlanych, jezeli jest:

. oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z normg zharmonizowang
albo europejskg aprobatg techniczng badz krajowa specyfikacjg techniczng panstwa
cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez
Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

. umieszczony w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow majgcych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktérych producent wydat deklaracje zgodnosci z
uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

oznakowany, z zastrzezeniem ust. 4 Ustawy, znakiem budowlanym, kt6rego wzor okresla zatgcznik nr
1 do powyzszej ustawy.

Oznakowanie CE wyrobu budowlanego, ktéry nie stwarza szczegdlnego zagrozenia dla zdrowia lub
bezpieczenstwa oraz nie odpowiada lub odpowiada czesciowo specyfikacjom technicznym, o ktérych
mowa w ust. 1 pkt 1 powyzszej ustawy, jest takze dopuszczalne, wytgcznie po dokonaniu stosownej
oceny zgodnosci.

2.1  Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia szczegétowe informacije
dotyczgce proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez
odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatéw do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu Robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajgc w to zrodta wskazane przez Zamawiajgcego i
jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploataciji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajgc
aktualne decyzje o eksploatacji organéw administracji panstwowej i samorzgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw
pochodzacych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okazg sie
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatdw do Robot.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskania materiatdw
miejscowych bedg formowane w pryzmy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
Robaét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio
do wymagan poszczeg6lnych ST lub wskazan Inzyniera.
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Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera.

Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.

2.3 Materialy nieodpowiadaj gce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatdw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Rob6t, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczgc sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4 \Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé
pdézniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.5 Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do Robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wkasciwosci i byly dostepne do
kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatdbw bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzynier.

2.6 Inspekcja wytwdrni materiatdw

Wytwérnie materialdbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialéw mogg by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii
materiatdw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni muszg by¢ spetnione nastepujace
warunki:

. Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdéw w czasie przeprowadzania inspekciji,

. Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwérni, gdzie
odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robét,

. Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
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3 SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robét powinien byé zgodny z
ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji Robét, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w
wymienionych wyzej dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedgcy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiaé¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robdét.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakosé wykonywanych Robo6t i whasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkéw mogg byé dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkdw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materiatldw i wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, projektem organizacji Rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementéw Rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robét zostang, usuniete przez
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Wykonawce, na wtasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokltadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow Robét bedg oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robo6t, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszitosci, wyniki
badah naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okre$lonym przez Inzyniera
pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jako Sci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera programu zapewnienia
jakosci. W programie zapewnieni jakosci Wykonawca powinien okresli¢ zamierzony sposb wykonywania
Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujgcy wykonanie Robot zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

czes¢ 0g0Ing opisujaca:

. organizacje wykonania Robét, w tym terminy i spos6b prowadzenia Robdét,

. organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

. sposéb zapewnienie bhp.,

. wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos$é i terminowos$é wykonania poszczegoélnych elementéw
Robat,

. system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych
Robat,

. wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

. sposoOb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w

procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi;

czes¢ szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

. wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

. rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

. sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wasciwosci w czasie transportu,

. sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegoélnych elementéw Robot,

. sposOb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
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6.2 Zasady kontroli jako $ci Robot

Celem kontroli Rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢
zalozong jakosé Robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Rob6t i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz Robat.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdbw oraz Robét z czestotliwoscig
zapewniajgca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sg okre$lone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete
lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badarn pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera oraz uzytkownika urzgdzen infrastruktury techniczne;.
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Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5 Raporty z bada n

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Koszty badan i sprawozdan nalezy zawrze¢ w cenach jednostkowych wycenianych robét

6.6 Badania prowadzone przez In zyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatéw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialéw powinien udzieli¢ mu niezbednej
pomocy.

Inzynier, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodnos¢ materiatébw i Rob6t z wymaganiami ST na podstawie wynikéw wiasnych badan
kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier oprze sie
wylgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i rob6t z dokumentacija projektows i
ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych
badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7 Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnoséé z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wihasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

. Polska Normg lub

. Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktére spetniajg wymogi Specyfikaciji
Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia

dostarczona do Robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadac¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

17



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.00.00.00

6.8 Dokumenty budowy

6.8.1 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczeg6lnosci:

. date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

. date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowej,

. date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw Robot,

. terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw Robét,

. przebieg Robat, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

. uwagi i polecenia Inzyniera,

. daty zarzgdzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

. zgloszenia i daty odbioréw Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbioréw Robét,

. wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

. stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robét podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

. zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,

. dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robdét,

. dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

. dane dotyczgce jakosci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

. wyniki prob poszczegoélnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

. inne istotne informacje o przebiegu Robdét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przediozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robét.
6.8.2 Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajagcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw Robét. Obmiary wykonanych Robét przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiaréw .
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6.8.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru Robét.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

6.8.4 Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w powyzszych punktach nastepujace
dokumenty:

. pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

. protokoty przekazania Terenu Budowy,

. umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
. protokoty odbioru Robat,

. protokoty z narad i ustalen,

. korespondencje na budowie.

6.8.5 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wglgdu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 0Ogoblne zasady obmiaru Robot

Obmiar Rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacja
Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich

Robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzyniera.

7.2 Zasady okre slania ilo $ci Robot i materiatéw

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.
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Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robo6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3 Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rob6t bedg zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

7.4 Wagiizasady wa zenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposéb ciggly zachowanie
doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Rob6t, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

. Obmiar Rob6t zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
. Obmiar Robdt podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w spos6b zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do Rejestru Obmiaréw, ktdrego wz6ér zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zalezno$ci od ustaler odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

. odbiorowi Rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
. odbiorowi czesciowemu,

. odbiorowi ostatecznemu,

. odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2 Odbidér Robét zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbiér Robo6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu Robét.

Odbioru Robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera.

Jakosc i ilos¢ Robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikébw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacjg Projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbidr cz esciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru czesciowego
Robd6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru Rob6t dokonuje Inzynier.

8.4 Odbidr ostateczny Robot

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci i wartosci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbiér ostateczny Rob6t nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikdéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
Robo6t z Dokumentacjg Projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robdét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw Rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robét
uzupetniajgcych i Robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Rob6t poprawkowych lub Rob6t uzupetniajgcych w
warstwie Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robdt w poszczeg6inych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowg i ST z uwzglednieniem
toleranciji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robdét w stosunku do wymagan
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przyjetych w Dokumentach Umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robét jest protokét odbioru
ostatecznego Robo6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty w 2 egz:

Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestr Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszgcych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom
urzadzen.

Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Robot i sieci uzbrojenia terenu (wersja elektroniczna i
papierowa).

Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5 Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbiér ostateczny Rob6t”.
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9 PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ustalenia Ogodlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji Kosztorysu. Dla rob6t z okreslong ceng ryczaltowag za wykonanie zadania
podstawg ptatnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikaciji
Technicznej i na Rysunkach.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe Rob6t bedg obejmowaé bez ograniczen:

. Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

. Wartos¢ zuzytych Materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na Teren Budowy.

. Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami

. Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

. Podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Umowy i Wymagania Ogolne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogolnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje bez ograniczen wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3 Opracowanie i dostarczenie Rysunkdéw przez
Wykonawc e

Opracowanie i dostarczenie Rysunkow przez Wykonawce obejmuje bez ograniczen:

. przygotowanie Rysunkéw zgodnie z wymaganiami prawa polskiego zawartymi w
odpowiednich normach, wytycznych, kodeksach i przepisach;

. uzyskanie wymaganych uzgodnien, zezwoleh i zatwierdzen odpowiednich wtadz i Inzyniera;

. powielanie Rysunkow w ilosci jak okreslono;

. dostarczenie Rysunkow Inzynierowi oraz odpowiednim wtadzom zgodnie z obowigzujgcymi
zasadami;

9.4 Podporz gdkowanie si @€ wymaganiom administracji
drogowej

Podporzgdkowanie sie wymaganiom administracji drogowej obejmuje bez ograniczen:

. uzyskiwanie wymaganych uzgodnien i zezwolen odpowiednich wladz, uzytkownikow,
wiascicieli i innych os6b prawnych i fizycznych;

. przeprowadzenie inwentaryzacji Placu Budowy;

. przywrécenie drég publicznych do stanu pierwotnego zgodnie z wymaganiami odpowiednich
wladz i po zgodzie i aprobacie Inzyniera.
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9.5 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu obejmuje bez ograniczen:

. Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacji
Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Inzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu Rob6t.

. Ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.

. Optaty/dzierzawy terenu

. Przygotowanie terenu

. Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu.

. Tymczasowa przebudowa urzgdzen obcych.

Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

. Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i swiatet
. Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt Likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
Usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania

Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

9.6 Utrzymanie drog publicznych w czysto  $ci

Utrzymanie drdg publicznych w czystosci obejmuje bez ograniczen:

. budowa i utrzymanie urzgdzen do mycia opon w czasie trwania Kontraktu jak uzgodniono
Inzynierem;

. usuniecie urzadzen do mycia opon po zakonczeniu Robdt;

. usuniecie wszelkich przydatnych i nie nieprzydatnych materiatéw na sktadowisko Wykonawcy
poza Plac Budowy;

. przywrécenie Placu Budowy do stanu pierwotnego;

. utrzymanie czystosci drég publicznych zgodnie z zakresem uzgodnionym w punkcie 9.4 i
zatwierdzonym przez Inzyniera;

koszty podporzadkowania sie wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepisow.

9.7 Zapewnienie dost epu do drdg, posesji i pol

Zapewnienie dostepu do drég, posesji i pél obejmuje bez ograniczen:

. uzgodnienie z wtascicielem zakresu zapewnienia dostepu i zatwierdzenie przez Inzyniera
przed przystgpieniem do robot,

. dostarczenie na Plac Budowy wszelkich niezbednych materiatéw i sprzetu,

. tymczasowe przetozenie urzgdzen infrastruktury i/lub konstrukcji inzynierskich (jezeli to
konieczne),

. roboty pomocnicze zwigzane z budowg lub utrzymaniem dostepu,

. budowa lub/i utrzymanie dostepéw (dojazdy, przejazdy, zjazdy itp.) w tym wielokrotne
przemieszczanie,

. usuniecie dostepow oraz tymczasowych urzgdzen infrastruktury i/lub konstrukcji inzynierskich
(jezeli to konieczne),

. przywrécenie lub przetozenie do ostatecznej lokalizacji urzgdzen obcych lub konstrukcji
inzynierskich (jezeli jest to wymagane),
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usuniecie wszelkich rozbiorkowych materiatow i sprzetu na sktadowisko Wykonawcy poza
Placem Budowy,

koszty podporzadkowania wymaganiom Specyfikacji norm i przepisow.

9.8 Tablice informacyjne na czas budowy

Tablice informacyjne na czas budowy obejmuje bez ograniczeh:

przygotowanie projektu tablic informacyjnych zgodnie z instrukcjami Inzyniera;
wytworzenie, zatadunek i przewiezienie tablic informacyjnych na miejsce wskazane przez
Inzyniera;

ustawienie i utrzymanie tablicy informacyjnej podczas wykonywania Robét objetych
Kontraktem;

rozebranie i usuniecie tablic informacyjnych na sktadowisko Wykonawcy poza Plac Budowy
zgodnie z instrukcjg Inzyniera.

9.9 Koszty zwi gzane z zabezpieczeniem budowy

Koszty zwigzane z zabezpieczeniem budowy obejmujg bez ograniczen:

koszty podporzgdkowania sie wymaganiom klauzuli 1.5.4 niniejszej ST,
koszty podporzadkowania sie wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepisow.

9.10 Tymczasowe zaj ecie gruntéw

Tymczasowe zajecie gruntdw obejmuje bez ograniczen:

koszty uzyskiwania wymaganych uzgodnien, zezwolen oraz rekompensat spowodowanych
czasowym zajeciem gruntu dla jego wiascicieli;

inne konieczne koszty w celu dotrzymania warunkéw Klauzuli 1.5.15 D-M 00.00.00 ,Warunki
Ogolne”.

9.11 Gwarancje i ubezpieczenia

Gwarancje i ubezpieczenia obejmuje bez ograniczen:

10

koszty uzyskania, obstugi i przediozenia zabezpieczenia wykonania i wszelkich ubezpieczen.
koszty uzyskania obstugi i przedtozenia wszelkich ubezpieczen.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
Zmianami).

Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zZmianami).

Ustawa z dnia 10 kwietnia 2003 r. 0 szczegoélnych zasadach przygotowania i realizacji
inwestycji w zakresie drég publicznych (tekst pierwotny: Dz. U. 2003 r. Nr 80 poz. 721) (tekst
jednolity: Dz. U. 2008 r. Nr 193 poz. 1194).
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D.01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wyznaczenia trasy i
punktow wysokosciowych dla zadania: ,Budowa drogi dla pieszych i roweréw od ul. Gajowej do
granic miasta Otawy przy drodze powiatowej nr 1574 D — ul. Kili nskiego”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drog, chodnikow
i kanalizacji deszczowe).

Zakres rob6t obejmuje odtworzenie w terenie:

. wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw charakterystycznych dla inwestyciji,

. uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

. wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

. zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoOb utatwiajgcy odszukanie i odtworzenie,

1.4 Okreslenia podstawowe

Punkty trasy - punkty charakterystyczne podane w projekcie w opisie technicznym.

Uprawniony geodeta - osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane zgodnie z
Ustawe z dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z pdzniejszymi zmianami z zakresu
geodezji i kartografii, upowazniona przez Wykonawce,, do kierowania pracami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach dotyczgcych realizacji zaméwienia.

Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana zgodnie z
Rozporzgdzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
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1.5 Ogdblne wymagania dotycz ace roboét

Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2 MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotycz 3gce materiatow

Ogdblne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoéine”.

2.2 Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowaé, dla punktéw utrwalanych w istniejgcej
nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robo6t ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm
i dlugosci od 0,04 do 0,05 m

3 SPRZET

3.1 0Ogodlne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2 Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

. teodolity lub tachimetry,
. niwelatory,

. dalmierze,

. tyczki,

. laty,

. tadmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
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4 TRANSPORT

4.1 0Ogolne wymagania dotycz Qqce transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

4.2 Transport sprz etu i materiatdow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre$lone w dokumentacji projektowej sg zgodne
Z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznia sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byé zaopatrzone
w oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.2 Wyznaczenie punktow gtownych i wysoko  sciowych

Punkty trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, a takze dowigzane do
punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robét.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszgcych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych,
istniejagcych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
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nalezy prowadzi¢ wedtug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie
Z wymaganiami podanymi w pkt 5

7 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Jednostkg obmiarowa jest: km (kilometr) wyznaczonej lub odtworzonej trasy w terenie.

8 ODBIOR ROBOT

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Cena wykonania robot pomiarowych obejmuje:

. wyznaczenie punktéw wysokosciowych,

. uzupetnienie dodatkowymi punktami,

. wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

. zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena opracowania szkicu przebiegu granic prawnych z ich stabilizacjg w terenie (w przypadku
koniecznosci opracowania takowych)

. szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1:1000 w formacie A-3, zbroszurowany z
mozliwoscig wypinania,

. wykaz wspotrzednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),

. mapa ewidencyjna,

. wypis z rejestru gruntow dla wszystkich dziatek w pasie drogowym,

. odbitka istniejgcej mapy zasadniczej lub sytuacyjno — wysokosciowej w skali szkicu,

. szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf,

. wykaz zmian gruntowych,

10 PRZEPISY ZWIAZANE

. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

. Norma BN-67/6744-09
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D.01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny dla zadania: ,Budowa drogi dla pieszych
i rowerow od ul. Gajowej do granic miasta Otawy prz y drodze powiatowej nr1574 D —
ul. Kili hskiego”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu i/lub darniny.

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

2 MATERIALY

Nie wystepuja.

3 SPRZET

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej sie do
powtdrnego uzycia nalezy stosowac:

e rowniarki

e spycharki

« lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie rob6t sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe

»  koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajgca
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zastosowania takiego sprzetu

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej sie do powtdrnego uzycia,
nalezy stosowac:

* noze do ciecia darniny
e lopaty i szpadle

4 TRANSPORT

Humus nalezy przemieszczac z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozié¢ transportem
samochodowym. Wybér srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu.

Darnine nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do
powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.

5 WYKONANIE ROBOT

Teren pod budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach
wskazanych w dokumentaciji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.1 Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pOzniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zakladaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzew6w oraz do innych czynnosci okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno byé wykonane zgodnie z
ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjgtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego wykonania robot,
wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robét (zmienna grubos¢ warstwy humusu,
sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac¢ reczne wykonanie roboét, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjgé z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glteboko$ci jego zalegania, wysokosci nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
ST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie
stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skitadowac w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny byé
przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw
i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.2 Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta
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darning przeznaczong do umocnienia skarp, darnine nalezy zdjg¢ w sposéb, ktéry nie spowoduije jej
uszkodzen i przechowywaé¢ w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny byé skoszone przed zdjeciem darniny. Darnine nalezy cig¢ w regularne,
prostokagtne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra.
Grubos¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym
wykorzystaniem musi by¢ skiadowana, to zaleca sie jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak
miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy jg magazynowac w regularnych pryzmach. W porze rozwoju
roslin darnine nalezy skiadowac¢ w warstwach trawg do dotu. W pozostatym okresie darning nalezy
sktadowaé warstwami na przemian trawg do gory i trawg do dotu. Czas sktadowania darniny przed
wbudowaniem nie powinien przekraczac¢ 4 tygodni.

Darnine nie nadajgcg sie do powtornego wykorzystania nalezy usung¢ mechanicznie, z
zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w ST lub przez Inzyniera.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu lub/i darniny.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8 ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Cena 1 m2 wykonania robot obejmuje:

e zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad
e  zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach
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D.02.03.01
WYKONANIE NASYPOW

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
nasypow dla zadania: ,Budowa drogi dla pieszych i roweréw od ul. Gajowej do granic miasta Otawy
przy drodze powiatowej nr 1574 D — ul. Kili  Askiego”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych i obejmujg
wykonanie nasypow.

Zakres robot obejmuje:

« wykonanie nasypow pod konstrukcje drogi dla pieszych i roweréw
* wykonanie zasypki kanalizacji

* wykonanie zasypki przewodow przepustow i Scianek czotowych

« wykonanie zasypki po zabezpieczeniu kabli rurami dwudzielnymi.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normamii Specyfikacja
Techniczng D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznoéci i odwodnienia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Wysoko $§¢€ nasypu - r6znica rzednej terenu i rzednej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.
Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Nasyp sredni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o matej no$nosci, charakteryzujgcy sie znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.
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Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktérego probki nie
wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymatos¢ na
Sciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone w obrebie pasa rob6t drogowych.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, potozone poza pasem rob6t drogowych.

Odklad - miejsce wbudowania lub skfadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasg
drogowa.

Wskaznik zag eszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg
WZzoru:

| = &
° pds

gdzie:
o4 - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),

Pds - maksymalna gestosé objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z
PN-B-04481:1988 [2], stuzgca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/mé).

Wskaznik r6é znoziarnisto $ci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalnos¢ gruntdéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

o

C
1l
g

o
iy
o

gdzie:

deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslonawg

wzoru:

lo

-E
El

gdzie:

E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

Geosyntetyk - material stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych witokien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych,
polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzujgcy sie miedzy innymi duzg wytrzymatoscig oraz
wodoprzepuszczalnoscig.
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Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

1.5 Ogdblne wymagania dotycz ace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

2 MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00
-~Wymagania ogoélne”.

2.1 Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasypéw powinny spetnia¢ wymagania okreslone w PN-S-
02205 :1998. Materiaty mogg by¢ zaréwno z dowozu (z dokopu) jak i pozyskane z wykopow na terenie
objetym robotami (z ukopu)

Do budowy nasypéw w strefie przemarzania przewiduje sie ponizsze materialy:

e zwiry i pospoiki, réwniez gliniaste
»  piaski grubo-, srednio- i drobnoziarniste zaréwno tamane jak i naturalne
e lupki przyweglowe przepalone
e wysiewki kamienne uziarnieniu odpowiadajgcym pospotkg lub zwirom
Do budowy nasypdw ponizej strefy przemarzania (w szczegoélnosci zasypek ponizej glebokosci
przemarzania) przewiduje sie ponizsze materiaty:

e grunty niewysadzinowe
e grunty watpliwe po ulepszeniu cementem lub wapnem

ST nie dopuszcza stosowania:
e gruntéw wysadzinowych
e lupkéw przyweglowych nieprzepalonych
« materiatdw odpadowych moggcych stanowi¢ zagrozenie dla srodowiska
e grunty zawierajgce czesci organiczne powyzej 2%
e grunty o granicy ptynnosci powyzej 60%

2.2 Wiasciwo $ci materiatu,

Materiat przeznaczony na nasyp powyzej strefy przemarzania powinny spetnia¢ wymagania okreslone
W ponizszej tablicy

Lp. | wlasciwos¢ wymagani

1 | wskanik réznoziarnistdci >5

2 | wspotczynnik filtracji ke >6x1C°m/s
3 | zawart@¢ czesci organicznychom < 2%

4 | maksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkielet >1,6 glen®

5 | zawartg¢ czastek< 0,075mn <15 %

6 | zawarté¢ czgstek< 0,02rmrm <3%
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~

kapilarng¢ bierna <10n
8 |wskaznik piaskow > 3E

3 SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscia
korzystania z nastepujgcego sprzetu do:

e odspajania i wydobywania gruntéw (koparki, tadowarki, itp.),
e transportu mas ziemnych (samochody samowytadowcze itp.),
e sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4 TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnosc
srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegto$ci nie zostaly
wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5 WYKONANIE ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace wykonania robét, podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

5.1 Podstawa nhasypu

Podioze pod nasyp drogowy powinno by¢ suche bez czesci organicznych z usunietym humusem,
namutem z rowéw odwadniajgcych i $mieci. Podtoze powinno by¢ wstepnie dogeszczone i bez znacznych
nieréwnosci. Wymagania odnosnie nosnosci i zageszczenia podioza nasypu sg takie same jak dla
warstwy lezgcej bezposrednio na nim. W przypadku watpliwosci co do nosnosci i zageszczenia podtoza
Inzynier moze zleci¢ wykonanie badar i w przypadku braku spetienia wymagac prace dodatkowe majace
na celu wzmocnienie podtoza nasypu np. jego stabilizacje lub wymiane.

5.2 Odwodnienie terenu robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajgcych, ujetych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé
urzgdzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych
tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego
wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawac¢ w catym okresie trwania robot
spadki, zapewniajgce prawidtowe odwodnienie. Powyzsze dziatania nie mogg stanowi¢ podstawy do
roszczen i powinny by¢ skalkulowane w cenie wykonania nasypu. Wyjatek stanowig ponadprzecietnie
trudne warunki, ktérych zaistnienia nie mozna byto przewidzie¢ na etapie sktadania oferty.
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Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, materiaty do budowy nasypu ulegng nawodnieniu, ktére
spowoduje ich dlugotrwalg nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych materiatow i
zastgpienia ich materiatami przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony materiat.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postepowaé w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podiuzny i nada¢ przekrojom
poprzecznym spadki, umozliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw
kolejnosci i sposobu budowy kolejnych warstw nasypu oraz terminéw wykonywania innych robét na
spetnienie wymagan dotyczgcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu robot ziemnych.

Zrédia wody, odstoniete przy wykonywaniu wykop6w, nalezy ujgé w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.3 Wykonanie nasypu

5.3.1 0Ogdlne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktére
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu
przez Inzyniera.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzega¢
nastepujgcych zasad:

* Nasypy nalezy wykonywa¢ metodg warstwowa, z gruntéw przydatnych do budowy
nasypow. Nasypy powinny byé wznoszone réwnomiernie na catej szerokosci.

e Materiat / grunty o roznych wiasciwosciach nalezy wbudowywac¢ w oddzielnych warstwach,
o jednakowej grubosci na catej szerokosci nasypu.

e Materiat / grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien byé bezzwtocznie
wbudowany w nasyp. Inzynier moze dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod
warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.2 Wykonanie nasypow nad przepustami

Nasypy w obrebie przepustéw nalezy wykonywacé jednoczesnie z obu stron przepustu z jednakowych,
dobrze zageszczonych poziomych warstw materiatu.

5.3.3 Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw

Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza warto$¢ dopuszczalng, to
znaczy jest wieksza od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 10% jej wartosci. Na warstwie gruntu
nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastepnej warstwy gruntu.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegodlne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakonczeniu robét ziemnych powinny by¢ réwne i mie¢ spadki potrzebne do
prawidtowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiac nie zageszczonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli
warstwa gruntu niezageszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i
zagesci¢ w czasie zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej
warstwy.
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5.3.4 Wykonywanie nasypOw w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperaturze przy ktérej nie jest mozliwe osiggniecie
w nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow.

Nie dopuszcza sie wbudowania w nasyp gruntéw zamarznietych lub gruntéw przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

W czasie duzych opadéw $niegu wykonywanie nasypdw powinno byé przerwane. Przed wznowieniem
prac nalezy usung¢ snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezageszczonego gruntu zamarzia, to nie nalezy jej przed rozmarznieciem zageszczac
ani uktada¢ na niej nastepnych warstw.

5.3.5 Zageszczenie nasypow

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna byé zageszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujgcych warunkéw.

Grubos¢ warstwy zageszczonego materiatu / gruntu nie powinna by¢ wieksza niz 50cm (tolerancja
podana w pkt. 6).

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Rodzaje bada i i pomiarow

Przewiduje sie wykonanie nastepujgcych typéw badan:

e badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypoéw,
e badania zageszczenia nasypu,
e pomiary ksztaltu nasypu.

Sprawdzeniu podlega réwniez:

« prawidtowosci wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu
e odwodnienie nasypu

6.2 Badania w czasie robot

6.2.1 Czestotliwo $¢€ oraz zakres bada n i pomiaréw

Badania przydatnosci materiatéw do budowy nasypu (nie dotyczy gruntéw rodzimych)

Lp. | Wyszczegdlnienie bad Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiarév
1 |skiad granulometryczr 1 raz dla kadego dostawcmateriah

2 | wspétczyniik filtracji Kic 1 raz dla kadego dostawcy materic

3 | zawartd¢ czesci organicznychom 1 raz dla kadego dostawcy materic

4 cr;::)?;;ygne‘llna@tcsc objetosciowa szkieletu i wilgotnét 1 raz dla kadego dostawcy materiatu

5 |zawartd@¢ czastek< 0,075mn 1 raz dla kadego dostawcy materie

6 |zawartdé¢ czastek< 0,02mn 1 raz dla kadego dostawcy materie

7 | kapilarng¢ bierna ke 1 raz dla kadego dostawcy materic

8 |wskaznik piaskow 1 raz dla kadego dostawcy materic
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Badania zageszczenia, nosnosci i ksztattu nasypu pod drogi

Lp. [ Wyszczegolnienie bad Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiardv
1 | nanoi¢ i zag;szczenie badanie VSS 1 na 600 m2 warstwy ale niejmia 1 raz dla jednej
warstwy stanowicej ciagly odcinek nasyg
2 | pomiar szerokizi korpusu 1 co 100 m dla kalej warstwy ale nie mniej ail raz dla jednej
ziemneg warstwy stanowicej ciagly odcinek nasyg

3 | spadku podinego / poprzecznego| 1 co 100 m dlade warstwy ale nie mniej il raz dla jedne;j
warstwy stanowicej ciggly odcinek nasyg
4 | pomiar grubéci warstwy po 1 co 100 m dla kalej warstwy ale nie mniej ail raz dla jednej
zagszczenil warstwy stanowicej ciggly odcinek nasyg

Alternatywnie do badania VSS dopuszcza sie badanie sondg dynamiczng woéwczas ilos¢ badan nalezy
zwiekszy¢ dwukrotnie w stosunku do czestotliwosci przewidzianej w niniejszej ST.

Dla zasypek po robotach sieciowych dopuszcza sie badanie sondg statyczng SD-10. llos¢ oznaczen

powinna by¢ nie mniejsza niz jedno na 100m sieci. Zasypka powinna spetnia¢ wymagania okreslone
w normie PN-S-02205:1998 ,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i Badania”.

6.2.2 Dopuszczalne tolerancje od wielko  $ci projektowanych cech

geometrycznych
Lp. | Wielkos¢ mierzoni Tolerancj;
1 |pomiar szerokéxi korpusu ziemneg +40cm;-20cm
2 | spadku podinego / poprzecznego + 2%
3 | pomiar grubéci warstwy po zagszczenil +1Ccm;

6.2.3 Nosnosé i zageszczenie

No$nos¢ i zageszczenie nasypu powinny spetniaé wymagania sformutowane w normie PN-S-
02205:1998 ,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i Badania” rozdziat 2.10 ,Zageszczenie
i nosnos¢ gruntu” tj.:
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W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug metody Proctora jest niemozliwe
lub technicznie i ekonomicznie nieuzasadnione nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Wéwczas
stosunek modutéw odksztatcenia powinien wynosi¢ lo £ 2,2 dlals 1,03—-0,97 i lo < 2,5 dla Is ponizej 0,97.

Za zgodg inzyniera dopuszcza sie badanie wszystkich warstw nasypu sondg dynamiczng lekkg
whbijang SD-10 i ocene wskaznika zageszczenia |s za pomocg stopnia zageszczenia Ip.J ednak w tym
przypadku wykonawca na wtasng odpowiedzialno$¢ ponosi ryzyko rozbiérki i ponownego wykonania
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wszystkich warstw nasypu znajdujgcych sie nad warstwg o niedostatecznym zageszczeniu wraz z tg
warstwa.

6.2.4 Spadek poprzeczny i podiu zny

Pomiar spadku poprzecznego i podiuznego powinien by¢ wykonywany fatg 4-metrowg lub tasmag
i niwelatorem. Powinien on stanowi¢ odwzorowanie odpowiednich spadkéw pokazanych w projekcie z
zachowaniem tolerancji.

6.3 Zasady post epowania z odcinkami o niewla s$ciwych
cechach

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostang odrzucone. Jesli materialy nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na wkasciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny byé ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majgcg zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych

8 ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Cena wykonania 1 m3 nasypéw obejmuje:

e prace pomiarowe,

e oznakowanie robdt,

e pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspojenie i zatadunek na srodki
transportowe,

e transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsce wbudowania,

* wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

e zageszczenie gruntu,

« profilowanie powierzchni nasypu, rowéw i skarp,

* odwodnienie terenu robdt,

« ew. wykonanie drdg dojazdowych na czas budowy, a nastepnie ich rozebranie,

e przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;j.
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D.03.02.01
KANALIZACJA DESZCZOWA

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z budowg kanalizacji deszczowej dla zadania: ,Budowa drogi dla pieszych i roweréw od
ul. Gajowej do granic miasta Ofawy przy drodze powi  atowej nr 1574 D — ul. Kili nAskiego”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem elementow kanalizacji deszczowe.

1.4 Okreslenia podstawowe

Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania sciekéw
opadowych.

Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania sciekéw.

Kanat deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzania sciekéw opadowych.

Przykanalik - kanatprzeznaczony do potgczenia wpustu deszczowego z siecig kanalizacji deszczowe;.
Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania sciekéw z co najmniej dwéch kanatéw bocznych.

Whpust deszczowy - urzadzenie do odbioru $ciekéw opadowych, sptywajgcych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

1.5 Ogoblne wymagania dotycz 3ace robot

Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
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2 MATERIALY

2.1 Studzienki sciekowe

2.1.1 Wopusty uliczne zeliwne

Whpusty uliczne zeliwne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 124 [1].

2.1.2 Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienki sciekowe stosowane sg prefabrykowane kregi betonowe o srednicy 50 cm, wysokosci 30
cm lub 60 cm, z betonu klasy C 20/25, wg KB1-22.2.6 (6) [22].

2.1.3 Pierscienie zelbetowe prefabrykowane

Pierscienie zelbetowe prefabrykowane o $rednicy 65 cm powinny by¢é wykonane z betonu
wibrowanego klasy C 16/20 zbrojonego stalg StOS.

2.1.4 Plyty fundamentowe

Ptyty fundamentowe zbrojone powinny posiadaé¢ grubosé 15 cm i by¢ wykonane z betonu klasy C
12/15 z odsadzkami min. 10cm

2.1.5 Kruszywo na podsypk e

Podsypka moze by¢ wykonana z tlucznia lub zwiru. Uzyty materiat na podsypke powinien odpowiadac
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [10], PN-EN 13043 [7], PN-EN 12620 [6].

2.2 Beton

2.2.1 Cement
Do betonu nalezy zastosowa¢ cement 32,5 lub 42,5 wg PN-EN 197-1 [2].

2.2.2 Kruszywo

Do betonu nalezy zastosowaé kruszywo zgodne z normg PN-B-06712 [10]. Marka kruszywa nie moze
by¢ nizsza niz klasa betonu (np. B-30 — marka min. 30, B-20 — marka min. 20).

2.3 Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [16].

2.4 Skiadowanie materiatow

2.4.1 Kregqgi

Kregi mozna skladowaé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, ze nacisk kregow
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przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPa.
Przy sktadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysokos¢ sktadowania nie powinna przekraczac

1,8m. Sktadowanie powinno umozliwia¢ dostep do poszczegdélnych stoséw wyrobdéw lub pojedynczych
kregow.

2.4.2 Wopusty zeliwne

Skrzynki lub ramki wpustow mogg by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletach w stosach
0 wysokosci maksimum 1,5 m.

2.4.3 Kruszywo

Kruszywo nalezy skladowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w spos6b zabezpieczajacy je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami kruszyw.

3 SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotycz qce sprz etu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

3.2 Sprzet do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonaweca przystepujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykazac¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

. zurawi budowlanych samochodowych,
. koparek przedsiebiernych,

. spycharek kotowych lub ggsienicowych,
. sprzetu do zageszczania gruntu,

. wciggarek mechanicznych,

. beczkowozdw.

4 TRANSPORT

4.1 0Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

4.2 Transport kr egow

Transport kregéw powinien odbywaé sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do
pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementow, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klindw z drewna, gumy lub innych odpowiednich
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materiatow.

4.3 Transport wpustow zeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustow mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przesuwaniem sie podczas transportu.

4.4 Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie s$rodki transportowe, ktére nie
spowodujg segregacji sktadnikéw, zmiany skladu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia
temperatury przekraczajgcej granice okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.5 Transport kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.6 Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [20].

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

5.2 Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za
pomocg kotkdw osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z
rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ich rzedne przekaze
Inzynierowi.

5.3 Roboty ziemne

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robét - wykopu (recznie
lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzetu mechanicznego.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje sie
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow. Deskowanie $cian
nalezy prowadzi¢ w miare jego gtebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez
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Wykonawce na odktad.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy
czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona recznie lub w sposéb uzgodniony z
Inzynierem.

5.4 Przygotowanie podto za pod przewody

W gruntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych podiozem jest
grunt naturalny o nienaruszonej strukturze dna wykopu.

W gruntach innych nalezy wykonaé podsypke piaskowg wraz z jej zageszczeniem o grubosci 10cm.

5.5 Przygotowanie fundamentu pod studnie

Po wykonaniu wykopu oraz zdjecia pozostawionej 20cm warstwy gruntu recznie nalezy przystgpi¢ do
uktadania tawy fundamentowej studni. Podtoze moze by¢ wilgotne, ale nie dopuszcza sie pozostawienia
na nim wody mogacej niekorzystnie wptyng¢ na wtasciwosci betonu.

tawe nalezy wykonac z betonu C12/15 grubosci min 15c¢m z odsadzkg 10cm od zewnetrznego obrysu
studni.

5.6 Roboty monta zowe

5.6.1 Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu przykanalikéw nalezy
przestrzegaé¢ nastepujacych zasad:

. trasa przykanalika powinna by¢ prosta, bez zalaman w planie i pionie,

. spadki przykanalikéw powinny wynosi¢ od min. 20 %o do max. 250 %o

. kierunek trasy przykanalika powinien by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

. wigczenie przykanalika do kanatu powinno by¢ wykonane pod katem min. 45°, max. 90°
(optymalnym 60°),

5.6.2 Studzienki sciekowe

Studzienki $ciekowe, przeznaczone do odprowadzania wéd opadowych z jezdni drog i placéw,
powinny by¢ z wpustem ulicznym zeliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosic:

. gtebokos¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m
(wyjatkowo - min. 1,50 mi max. 2,05 m),

. gtebokos¢ osadnika 0,95 m,

. srednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Krata $ciekowa wpustu powinna byé¢ usytuowana w $cieku jezdni, przy czym wierzch kraty powinien
by¢ usytuowany 1 cm ponizej Scieku jezdni.

Whpusty uliczne na skrzyzowaniach ulic nalezy rozmieszczaé przy kraweznikach prostych w odlegtosci
minimum 2,0 m od zakonczenia tuku kraweznika.
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Przy umieszczeniu kratek sciekowych bezposrednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien znajdowac
sie 0,5 cm ponizej poziomu warstwy Scieralne;.

W przypadkach kolizyjnych, gdy zachodzi koniecznosé¢ usytuowania wpustu nad istniejgcymi
urzgdzeniami podziemnymi, mozna studzienke $ciekowg wyptyci¢ do min. 0,60 m nie stosujgc osadnika.
Osadnik natomiast powinien by¢ ustawiony poza kolizyjnym urzgdzeniem i potgczony przykanalikiem ze
studzienka, jak rowniez z kanatem zbiorczym. Odlegto$¢ osadnika od kraweznika jezdni nie powinna
przekraczac 3,0 m.

5.6.3 Izolacje

Studzienki zabezpiecza sie przez posmarowanie z zewnatrz izolacjg bitumiczng. Dopuszcza sie
stosowanie innego srodka izolacyjnego uzgodnionego z Inzynierem.W $srodowisku stabo agresywnym,
niezaleznie od czynnika agresiji, studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez zagruntowanie izolacjg asfaltowg
oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym na gorgco wg PN-C-96177 [14]. W
Srodowisku silnie agresywnym (z uwagi na duzg réznorodnosé i bardzo duzy przedziat natezenia czynnika
agresiji) spos6b zabezpieczenia rur przed korozjg Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

5.6.4 Zasypanie wykopow iich zag eszczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Materiatl zasypkowy
powinien by¢ réwnomiernie uktadany i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia
powinien by¢ zgodny z okreslonym w ST. Rodzaj gruntu do zasypywania wykopéw Wykonawca uzgodni
Z Inzynierem.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jako $ci roboét

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

6.2 Kontrola, pomiary i badania

6.2.1 Badania przed przyst gpieniem do roboét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

. wykonac¢ badania materiatéw do betonu i zapraw i ustali¢ recepte,

. uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu (aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatbw wykonane
przez dostawcéw itp.) [27],

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.2.2 Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie
i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inzyniera. W szczegélnosci kontrola
powinna obejmowac:

. sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych statych
punktéw wysokosciowych z doktadnoscig do 1 cm,
. badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg,
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. badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z
kruszywa mineralnego lub betonu,

. badanie odchylenia osi przewodu,

. sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg zatozenia przewodéw i studzienek,

. badanie odchylenia spadku przewodu,

. sprawdzenie prawidlowosci utozenia przewodow,

. sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,

. badanie wskaznikéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

. sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek $ciekowych (kratek) i pokryw wtazowych,

. sprawdzenie zabezpieczenia przed korozjg.

6.2.3 Dopuszczalne tolerancje i wymagania

. odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno
wynosi¢ wiecej niz £ 5 cm,

. odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

. odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé + 3 cm,

. odchylenie szerokosci warstwy podfoza nie powinno przekracza¢ =5 cm,

. odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylenie odlegtosci osi utozonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie powinna przekracza¢ £ 5 mm,

. odchylenie spadku utozonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekraczac -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) i +10%
projektowanego spadku (przy zwiekszonym spadku),

. rzedne kratek $ciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z dokfadnoscig do = 5
mm.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét zwigzanych robotami kanalizacyjnymi jest:

. dla przykanalika - m (metr),
. dla wpustu — szt. (sztuka),

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru roboét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

8.2 Odbior robdt zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
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. roboty montazowe wykonania przykanalika,

. wykonane studzienki Sciekowe,

. wykonana izolacja,

e zasypany zageszczony wykop.

Odbiér robot zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt

i poprawek, bez hamowania ogélnego postepu robét. Dlugosé odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi
nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno Sci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje:

*  oznakowanie robét,

. dostawe materiatdw,

. wykonanie robét przygotowawczych,

. wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umocnieniem scian wykopu i jego odwodnienie,
. przygotowanie podtoza i fundamentu,

«  wykonanie sgczkow,

. utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikdw, studni, studzienek sciekowych,

. wykonanie izolacji rur i studzienek,

. zasypanie i zageszczenie wykopu,

. przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.
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D.04.04.02b

PODBUDOWA Z KRUSZYWA 0/31,5 STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie dla
zadania: ,Budowa drogi dla pieszych i roweréw od ul. Gajowej do granic miasta Otawy przy drodze
powiatowej nr 1574 D — ul. Kili nAskiego”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres roboét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego 0/31,5 stabilizowanego mechanicznie.

Zakres rob6t obejmuje:

* wykonanie podbudowy z kruszywa famanego 0/31,5 grubosci 10cm dla drogi dla roweréw
e wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego 0/31,5 grubosci 20cm dla zjazdéw

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mecha  nicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej, zjazdu lub chodnika

1.5 Ogoblne wymagania dotycz 3gce robot

Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2 MATERIALY

Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D.00.00.00
~Wymagania ogoéine”.
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2.1 Rodzaje materiatdw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢

kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziaren zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.2 Wymagania dla materiatow

2.2.1 Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1 tj. pomiedzy krzywg 1-2
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggfa i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna
kruszywa nie moze przekraczaé 2/3 grubosci warstwy ukfadanej jednorazowo.

2.2.2 Wiasciwo sci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w ponizszej tablicy

L.p

wiasciwosci

Wymaganii Badanie
zasadniczi | pomocncze wedlug
1 Zawart@g¢ ziarn mniejszyciniz 0,075 mm, %(m/m) od2dol od2dol | PN-B-0671+15 [3]
2 Zawartag¢ nadziarna, % (m/m), nie wgej niz 5 10 PN-B-0671¢415 [3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnyc %(m/m), nie wecej niz 35 40 PN-B-0671416 [4]
4 Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie 1 1 PN-B-04481 [1]
wiecej niz
5 Wskanik piaskowy po gicio-krotnym zagszczeniu | od 30 do 70| od 30 do 7D BN-64/8931
metod, | lub Il wg PN-B-04481, 9 -01 [26]
6 Scieralngé w bebnie Los Angeles
a) $cieralndg¢ catkowita po petnej liczbie obroté nie 35 50 PN-B-0671¢
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wigcej niz -42 [12]
b) scieralnad¢ czgéciowa po 1/5 petnej liczby obrotow 30 35
nie wiecej niz
7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz 3 5 PN-B-06714
-18 [6]
8 Mrozoodpornéc, ubytek masy po 25 cyklach 5 10 PN-B-06714-19 [7]
zamraania, %(m/m), nie \i¢cej niz
9 | Rozpad krzemianowyzela-zawy 4§cznie, % (m/m), nie - - PN-B-06714-37 [10]
wiecej niz PN-B-0671¢39 [11
10 Zawarté¢ zwiazkOw siarki w przeliczeniu na SO3, 1 1 PN-B-06714-28 [9]
%(m/m), nicwiecej niz
11| Wskanik nosnosci wnos mieszanki kruszywa, %, nie PN-S-06102 [21]
mniejszy ni:
a) przy zagszczeniu IS 1,00 80 60
b) przy zagszczeniu 1> 1,07 120 -
2.2.3 Woda

Nalezy stosowac¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3

SPRZET

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien

wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

4

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

* mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgdzenia dozujgce wode.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

« réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

« walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W
miejscach trudno dostepnych powinny byé stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki

mechaniczne lub mate walce wibracyjne

TRANSPORT

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

WYKONANIE ROBOT

5.1 Przygotowanie podio za

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢c wymagania okreslone w oddzielnej ST

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu do
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podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D15<5

d 85
w ktérym:

Dis -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy lub warstwy
odsgczajgcej, w milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza, w milimetrach.

Jezeli powyzszy warunek nie moze byé spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajgca lub
odpowiednio dobrang geowtdknine. Ochronne wiasciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnych
czastek gruntu, wyznacza sie z warunku:

dso <1,2
090

w ktorym:
d50 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziaren gruntu podtoza, w milimetrach,

090 - umowna srednica poréw geowtdkniny odpowiadajgca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujgca sie
na geowtékninie w ilosci 90% (m/m); wartosé parametru 090 powinna by¢ podawana przez producenta
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny byé wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi odwodnienia i
krawedzi chodnika lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.2 Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cidle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na
drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w
taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.3 Whbudowywanie i zag €szczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byc¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie
moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb
zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada
sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej
warstwy moze nastgpic¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotno$ci optymalnej,
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okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig
wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$s¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢. Mieszanka powinna byé zageszczana do
osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00.

5.4 Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu

budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

6.1 Badania przed przyst gpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt 2 niniejszej ST.

6.2 Badania w czasie robo6t

6.2.1 Czestotliwo $¢€ oraz zakres bada n i pomiarow

Badanie cech kruszywa i warstwy

Lp. | Wyszczegdlnienie bad Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiardv

1 | Uziarnienie mieszanki dla kaej partii kruszywa i przy kalej zmianie
Kruszyw:

2 | Badanie wiéciwosci kruszywa dla kadej partii kruszywa i przy kalej zmianie
Kruszywa

3 | Nosnos¢ i zageszezeni €0 100m; (6 punkty w tym 3 na zjazdad)

Badanie cech geometrycznych warstwy

Lp. | Wyszczegdlnienie bian Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiarév
1 |Szerokd¢ podbudowy €0 100n
2 | Spadki poprzeczi €0 100n
3 | Rzedne wysokéciowe €0 100n
4 | Uksztaltowaiie osi w plani €0 100n
5 | Gruba¢ podbudowy €0 100n

6.2.2 Dopuszczalne tolerancje od wielko $ci projektowanych cech

geometrycznych
Lp. | Wielkos¢ mierzon:i Tolerancji
1 |[Szerokd¢ podbudowy +10cm;-5crr
2 | Spadki poprzeczne +1%
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3 | Rzedne wysokéciowe +1lcm;-2cr
4 | Uksztaltowanie osi w planie +5cr
5 |Grubag¢ podbudow +5cm;-2cr

6.2.3 Zageszczenie i no $nosé warstwy

Ocene zageszczenia i nosnosci warstwy dokonuje sie poprzez badanie plyta. Stosunek modutow
odksztatcenia powinien wynosi¢: dla drogi dla pieszych i rowerow lo < 2,5, a wtérny modut odksztalcenia
powinien wynosi¢ E2 = 80MPa, dla zjazdéw lo < 2,2, a wtérny modut odksztatcenia powinien wynosi¢ E2 2
130MPa, wéwczas nalezy uznac, ze warstwa posiada wlasciwe zageszczenie i nosnoseé.

Alternatywnie dopuszcza sie badanie sondg dynamiczng woéwczas ilos¢ badan nalezy zwigkszy¢
dwukrotnie w stosunku do czestotliwosci przewidzianej w niniejszej ST. Wéwczas odpowiednio:
Evws=30MPa, Evws=50MPa

6.3 Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami
podbudowy

6.3.1 Niewta sciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane
i powtdérnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy¢ podbudowe
przez spulchnienie warstwy na peing grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu
i powtorne zageszczenie.

6.3.2 Niewtasciwa grubo $é podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny byé naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiedniag gtebokos$é, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich
wihasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.3.3 Niewtasciwa no snosé podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.

7 OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”

Jednostkg obmiarowg jest:
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* m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera, jezel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuije:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robdt,

e sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

e przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

* dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

e roziozenie mieszanki,

e zageszczenie roztozonej mieszanki,

e przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,

e utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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D.04.05.01

ULEPSZONE PODLOZE Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogélne dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem ulepszonego podioza z podtoza stabilizowanego cementem dla zadania:
.Budowa drogi dla pieszych iroweréw od ul. Gajowej do granic miasta Otawy przy drodze
powiatowej nr 1574 D — ul. Kili nAskiego”

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem warstwy podtoza stabilizowanego cementem.

Zakres rob6t obejmuje:

. wykonanie warstwy gruntu stabilizowanego cementem C3/4 grubosci 15cm dla zjazdéw i dla
drogi dla roweréw

1.4 Okre slenia podstawowe

Ulepszone podio ze z gruntu (kruszywa) stabilizowanego cementem - warstwa zageszczonej
mieszanki cementowo-gruntowej (kruszywowej), ktéra po osiggnieciu wiasciwe] wytrzymatosci na
Sciskanie, stanowi drugag warstwe ulepszonego podioza przewidzianego projektem.

Mieszanka cementowo-gruntowa (kruszywowa) - mieszanka gruntu (kruszywa), cementu i wody, a
w razie potrzeby réwniez dodatkow ulepszajgcych, np. popiotéw lotnych, dobranych w optymalnych
ilosciach.

Grunt stabilizowany cementem - mieszanka cementowo-gruntowa zageszczona i stwardniata w
wyniku ukonczenia procesu wigzania cementu.

Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszywa naturalnego, cementu i wody, a w razie
potrzeby dodatkéw ulepszajgcych, np. popiotdw lotnych dobranych w optymalnych ilosciach, zageszczona
i stwardniata w wyniku ukonczenia procesu wigzania cementu.

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
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1.5

Ogolne wymagania dotycz gce robot

Ogblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2 MATERIALY

2.1

Ogolne wymagania dotycz gce materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne”.

2.2

Cement

Nalezy stosowac cement klasy 32.5 portlandzki (CEM I), portlandzki z dodatkami (CEM 1) lub hutniczy
(CEM 111) wg PN-EN 197-1: 2002. Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy

Lp. | Wihasciwosci Klasa cementu
32,5
1 Wytrzymata¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mnief:ni
- cement portlandzki bez dodatkéw 16
- cement hutniczy 16
- cement portlandzki z dodami 1€
2 Wytrzymatai¢ nasciskanie (MPa), p28 dniach, nie mniej ni 32,F
3 Czas wiqzania:
- poczitek wigzania, hajwcz@niej po uptywie, mir 75
4 Statai¢ objetosci, mm, nie wecej niz 1C

Badania cementu nalezy wykonac¢ zgodnie z PN-EN 196-1: 1996; PN-EN 196-2: 1996; PN-EN 196-3:
1996; PN-EN 196-6: 1996.

Przechowywanie cementu powinno odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08.

W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bedzie diuzszy od trzech miesiecy, mozna go
stosowac za zgoda Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykazg jego przydatnos¢ do robét.

2.3

Mieszanka mineralna stabilizowana cementem

Warstwa kruszywa (mieszanki mineralnej) stabilizowanego cementem, powinna spetnia¢ wymagania
okreslone w tablicy

Lp. | Paramet jednostki [ Wymaganie C/6 | Wymaganie C3/
1 R7 — wytrzymaté¢ po 7 dniach MPa 3,0-4,0 (H/D=2)1,8 — 2,4 (H/D=2)
3,6-48(H/D=1) |2,4-3,2 (H/D=1
2 | R28 — wytrzymaté&t po 28 dniach MPa > 5 (probki > 3 (probki
walcowe H/D=2) |walcowe H/D=2)
> 6 (probki > 4 (probki
walcowe HD=1) |walcowe H/D=1'
3 | Wskanik mrozcodporngci >0,7 >06

Zamiennie dopuszcza sie stosowanie stabilizacji z dowozu przy spetnieniu wymagan jak dla stabilizaciji
z dowozu.

60



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.04.05.01

2.4 Woda

Woda stosowana do stabilizacji kruszywa cementem i ewentualnie do pielegnacji wykonanej warstwy
powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowac
wodociggowa wode pitng. Gdy woda pochodzi z watpliwych zrédet nie moze by¢ uzyta do momentu jej
przebadania, zgodnie z wyzej podang normg lub do momentu poréwnania wynikow wytrzymatosci na
Sciskanie prébek kruszywowo-cementowych wykonanych z wodg watpliwa i z woda wodociggows. Brak
réznic potwierdza przydatnos¢ wody do stabilizacji kruszywa cementem.

3 SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2 Sprz et do wykonania robot

Wykonaweca przystepujgcy do wykonania ulepszonego podtoza stabilizowanego spoiwami powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

. uktadarek lub réwniarek do rozktadania i wyrownywania stabilizaciji,

. walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania,

. zageszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub matych walcéw wibracyjnych do
zageszczania w miejscach trudnodostepnych,

. samochodoéw samowytadowczych

4 TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotycz gce transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

4.2 Transport materiatdw

Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08.

Transport mieszanki mineralnej stabilizowanej cementem moze odbywac sie dowolnymi srodkami
transportu gwarantujgcymi zachowanie jej wiasciwosci uzytkowych.
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5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

5.2 Warunki przyst apienia do robot

Warstwa kruszywa stabilizowanego cementem nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy podtoze jest
zamarzniete i podczas opaddw deszczu. Nie nalezy rozpoczynac stabilizacji cementem, jezeli prognozy
meteorologiczne wskazujg na mozliwy spadek temperatury ponizej 5°C w czasie najblizszych 7 dni.

5.3 Skitad mieszanki cementowo-kruszywowej

Zawartos¢ cementu w mieszance nie moze przekracza¢ 5% w stosunku do masy suchego kruszywa.

Zawartos¢ wody w mieszance powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wediug
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481, z tolerancjg +10%, -20% jej wartosci.

Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewnia¢ otrzymanie w czasie budowy wtasciwosci gruntu
lub kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wymaganiami okreslonymi w tabeli w punkcie 2.3.

54 Spoiny robocze

W miare mozliwosci nalezy unikaé podtuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy na catej
szerokosci. Jesli jest to niemozliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed wykonaniem
kolejnego pasa nalezy pionowg krawedz wykonanego pasa zwilzy¢é woda. Przy warstwie wykonanej bez
prowadnic w utozonej i zageszczonej mieszance, nalezy niezwtocznie obcigé pionowg krawedz. Po
zwilzeniu jej wodg nalezy wbudowac kolejny pas. W podobny sposdb nalezy wykonac poprzeczna spoine
roboczg na potgczeniu dziatek roboczych. Od obciecia pionowej krawedzi w wykonanej mieszance mozna
odstgpi¢ wtedy, gdy czas pomiedzy zakonczeniem zageszczania jednego pasa, a rozpoczeciem
wbudowania sgsiedniego pasa, nie przekracza 60 minut.

5.5 Utrzymanie warstwy stabilizacji

Warstwa kruszywa stabilizowanego cementem po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy,
powinny by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Inzyniera, gotowg poditoze do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikiych z niewtasciwego utrzymania ulepszonego podtoza
obcigza Wykonawce robot.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezgcych napraw warstwy uszkodzonych wskutek
oddziatywania czynnikéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu i $niegu oraz mréz.

Wykonawca jest zobowigzany wstrzymacé ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw deszczu,
jezeli wystgpi mozliwos¢ uszkodzenia warstwy. Warstwa stabilizowana cementem powinna by¢ przykryta
przed zimg warstwg nawierzchni lub zabezpieczona przed niszczgcym dziataniem czynnikéw
atmosferycznych w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
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5.6 Pielegnacja warstwy z kruszywa stabilizowanego
cementem

Pielegnacja powinna by¢ przeprowadzona wedtug jednego z nastepujgcych sposobéw:

. skropienie warstwy emulsjg asfaltowa, albo asfaltem D160/220 lub D250/330 w ilosci od 0,5
do 1,0 kg/m2,

. skropienie specjalnymi preparatami powtokotwdérczymi posiadajgcymi aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich uzycia przez
Inzyniera,

. utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie wodg w ciggu dnia, w czasie co
najmniej 7 dni,

. przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalng folig z tworzywa sztucznego, utozong na zaktad o
szerokosci co najmniej 30 cm i zabezpieczong przed zerwaniem z powierzchni warstwy przez
wiatr,

. przykrycie warstwg piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymywanie jej w stanie
wilgothym w czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby pielegnacji, zaproponowane przez Wykonawce i inne materialy przeznaczone do
pielegnacji moga by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.

Nie nalezy dopuszczaé zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po ulepszonym podtozu w okresie 7 dni po

wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze odbywaé sie wylgcznie za zgoda
Inzyniera.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” punkt 6.

6.1 Badania przed przyst gpieniem do roboét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ deklaracje zgodnos$ci dostarczanej
stabilizacji cementowej i przedstawic recepte jej sktadu wraz z wynikami badan sciskania.

6.2 Badania w czasie robot

6.2.1 Czestotliwo $¢ oraz zakres bada n i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dla rob6t zwigzanych z wytwarzaniem i ukladaniem
kruszywa stabilizowanego cementem (stabilizacja z dowozu) podano w tablicy

Badanie cech wytrzymatosciowych

Lp. [Wyszczegolnienie bad Minimalna czstotliwo$¢ bada i pcmiardw
1 Uziarnieniekruszywi zgodnie z deklaragjzgodndci

2 Wilgotnoé¢ mieszanki kruszywa z cement nie przewiduje g

3 Nosnaos¢ warstwy 2 préby (tylko dla C3/¢

4 Wytrzymaic¢ nasciskani¢ R7 i R28 3 probki i 3 probk

5 Mrozoodpornéé 1 probi

6 Badanie cemen zgodnie z deklaragjzgodndci

7 Badanie wod nie przewiduje g

Badanie cech geometrycznych
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Lp. | Wyszczegdlnienie pomiar¢ Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiarév
1 Szerokgé co 2(m

2 Spadki poprzeczi co 20n

3 Rzedne wysokéciowe co 20n
4 Uksztattowanie osi w plar co 20n

5 Grubai¢ warstwy co 20n

6.2.2 Dopuszczalne tolerancje od wielko sci projektowanych cech
geometrycznych

Lp. | Wielkos¢ mierzon:i Tolerancji

1 | Szerolo$¢ warstw +10cm;-5cir

2 | Spadki warstwy + 1%

3 | Rzedne wysokéciowe +1cm;-2c

4 | Uksztattowanie osi w planie + 5cir

5 | Grubas¢ warstwy +5cm;-2cir

6.2.3 Nosnosé warstwy

Ocene nosnosci warstwy dokonuje sie poprzez badanie ptytg. Wtérny modut odksztalcenia powinien
wynosi¢ E2 = 80MPa, wéwczas nalezy uzna¢, ze warstwa ulepszonego podioza posiada wlasciwe
zageszczenie i nosSnose.

Alternatywnie dopuszcza sie badanie sondg dynamiczng wéwczas ilos¢ badan nalezy zwiekszyé
dwukrotnie w stosunku do czestotliwosci przewidzianej w niniejszej ST. Wéwczas Evw=35MPa

6.3 Zasady post epowania z wadliwie wykonanymi
docinkami ulepszonego podto za

6.3.1 Niewla sciwe cechy geometryczne warstwy stabilizaciji

Jezeli po wykonaniu badan na warstwie stwierdzi sie, ze odchylenia cech geometrycznych
przekraczajg wielkosci okre$lone w punkcie 6, to warstwa zostanie zerwana na catg grubo$¢ i ponownie
wykonana na koszt Wykonawcy jako stabilizacja z dowozu. Dopuszcza sie inny rodzaj naprawy wykonany
na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli szerokosé warstwy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien poszerzy¢ ulepszone podioze przez
zerwanie warstwy na petng grubos¢ do 1m od krawedzi najwyzej lezacej warstwy i wbudowanie nowej
mieszanki. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt.

6.3.2 Niewla sciwa grubo $¢ warstwy stabilizacji

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
ulepszonego podtoza przez zerwanie wykonanej warstwy, usuniecie zerwanego materiatu i ponowne
wykonanie warstwy o odpowiednich wiasciwosciach i o0 wymaganej grubosci. Roboty te Wykonawca
wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, na
koszt Wykonawcy.

7 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

64



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.04.05.01

Jednostkg obmiaru robét jest m2 (metr kwadratowy) kruszywa stabilizowanego cementem.

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Cena wykonania 1 m2 ulepszonego poditoza z kruszyw stabilizowanych cementem obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materiatéw

i urzgdzen pomocniczych,

pozyskanie mieszanki wraz z transportem i utozeniem

wymieszanie, wyréwnanie i zageszczenie mieszanki,

pielegnacja wykonanej warstwy

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 196-1:1996 Metody badania cementu. Oznaczanie wytrzymatosci.

PN-EN 196-2:1996 Metody badania cementu. Analiza chemiczna cementu.

PN-EN 196-3:1996 Metody badania cementu. Oznaczanie czasu wigzania i statosci
objetosci.

PN-EN 196-6:1996 Metody badania cementu. Oznaczanie stopnia zmielenia.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes$¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skfadu ziarnowego
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowag

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonow. Specyfikacja pobierania probek i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z procesu produkcji betonu.
PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podtoze z gruntu stabilizowanego
cementem

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fatg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM - 1997.
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D.05.03.05a
WARSTWA WIAZACA Z BETONU ASFALTOWEGO

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstwy wigzgcej z betonu asfaltowego dla zadania: ,Budowa drogi dla
pieszych i rowerow od ul. Gajowej do granic miasta Otawy przy drodze powiatowej nr 1574 D —
ul. Kili hskiego”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem warstwy wigzgcej z betonu asfaltowego AC16W

Zakres rob6t obejmuje:

* wykonanie warstwy wigzgcej z betonu asfaltowego AC16W grubosci 5cm dla zjazdow

1.4 Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia — konstrukcja sktadajgca sie z jednej lub kilku warstw stuzgcych do przejmowania i
rozktadania obcigzen od ruchu pojazdéw na podioze.

Warstwa wi gzaca — warstwa nawierzchni miedzy warstwg $cieralng a podbudowa.
Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszyw i lepiszcza asfaltowego.

Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej  — okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowej, ze wzgledu na
najwiekszy wymiar kruszywa D, np. wymiar 5, 8, 11.

Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktérej kruszywo o uziarnieniu ciggtym lub
nieciggtym tworzy strukture wzajemnie klinujgca sie.

Uziarnienie — skiad ziarnowy kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren przechodzacych przez
okreslony zestaw sit.

Kategoria ruchu — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych.
Wymiar kruszywa — wielko$¢ ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i gorny (D) wymiar sita.

Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D <45 mm oraz d > 2 mm.
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Kruszywo drobne — kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 2 mm, ktérego wieksza cze$¢ pozostaje na
sicie 0,063 mm.

Pyt — kruszywo z ziaren przechodzgcych przez sito 0,063 mm.

Wypelniacz — kruszywo, ktérego wigksza czes¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz
mieszany — kruszywo, ktore sktada sie z wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodorotlenku wapnia.
Wypetniacz dodany — wypelniacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowany oddzielnie).

Kationowa emulsja asfaltowa

zdyspergowanego asfaltu.

— emulsja, w ktérej emulgator nadaje dodatnie ftadunki czastkom

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5 Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

2

MATERIALY

Ogdblne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne”.

2.1 Lepiszcza asfaltowe
Nalezy stosowaé asfalt drogowy 50/70 wg PN-EN 12591, ktéry powinien spetnia¢ ponizsze
wymagania:
Metoda Rodzaj asfaltu
Lp. | Wiasciwosci
badania
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 Penetracja w 25°C 0,1 PN-EN 1426 [21] 50-70
mm
2 Temperatura mieknienia °C PN-EN 1427 [22] 46-54
3 Temperatura zaptonu, nie mniej niz °C PN-EN 22592 [62] 230
4 Z_awart_osc _§k+adn|kow rozpuszczalnych, % m/m | PN-EN 12592 [28] 99
nie mniej niz
5 Zmiana masy po ;tar_zenlu (ubytek lub % m/m | PN-EN 12607-1 [31] 05
przyrost), nie wiecej niz
6 Pozostata penetracja po starzeniu, nie | % PN-EN 1426 [21] 50
mniej niz
7 Temperatura mieknienia po starzeniu, nie | °C PN-EN 1427 [22] 48
mniej niz
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WELASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

8 Zawartosc¢ parafiny, % PN-EN 12606-1 [30] 2,2

nie wiecej niz

9 Wzrost temp. mieknienia po starzeniu, nie | °C PN-EN 1427 [22] 9
wiecej niz

10 | Temperatura famliwosci Fraassa, nie | °C PN-EN 12593 [29] -8
wiecej niz

Skladowanie asfaltu drogowego powinno sie odbywaé w zbiornikach, wykluczajacych
zanieczyszczenie asfaltu i wyposazonych w system grzewczy posredni (bez kontaktu asfaltu z
przewodami grzewczymi). Zbiornik roboczy otaczarki powinien by¢ izolowany termicznie, posiadac
automatyczny system grzewczy z tolerancjg + 5°C oraz ukiad cyrkulacji asfaltu.

2.2 Kruszywo

Do warstwy wigzgcej z betonu asfaltowego nalezy stosowaé kruszywo wedtug PN-EN 13043 [44] i WT-
1 Kruszywa 2010 [64], obejmujgce kruszywo grube , kruszywo drobne i wypetniacz. Kruszywa powinny
spetnia¢ wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2010 — tablica 12, 13, 14, 15.

Skladowanie kruszywa powinno sie odbywa¢ w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywem o innym wymiarze lub pochodzeniu. Podtoze sktadowiska
musi by¢é réwne, utwardzone i odwodnione. Sktadowanie wypetniacza powinno sie odbywac w silosach
wyposazonych w urzgdzenia do aeraciji.

2.3 Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepiszcza asfaltowego i kruszywa, gwarantujgcego
odpowiednig przyczepnosc¢ (adhezje) lepiszcza do kruszywa i odpornosé mieszanki mineralno-asfaltowej
na dziatanie wody, nalezy dobrac¢ i zastosowac srodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary kruszywo-
lepiszcze wartos$¢ przyczepnosci okreslona wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosita co najmniej
80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez producenta.

Skladowanie $rodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach, w warunkach
okreslonych przez producenta.

2.4 Materialy do uszczelnienia pot 3gczen i kraw edzi

Do uszczelnienia potgczen technologicznych (ij. ztgczy podtuznych i poprzecznych z tego samego
materiatu wykonywanego w réznym czasie oraz spoin stanowigcych potgczenia ré6znych materiatéw lub
potgczenie warstwy asfaltowej z urzadzeniami obcymi w nawierzchni lub jg ograniczajgcymi, nalezy
stosowac:

* materiaty termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobat
technicznych,

« emulsje asfaltowg wedtug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedtug norm lub aprobat
technicznych

Grubos$¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:
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e nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
e nie mniej niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wiekszej niz 2,5 cm.

Skladowanie materialéw termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach
producenta, w warunkach okreslonych w aprobacie technicznej.

Do uszczelnienia krawedzi nalezy stosowac asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt modyfikowany
polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda na gorgco”. Dopuszcza sie inne rodzaje lepiszcza wg norm lub
aprobat technicznych.

2.5 Materiaty do zt gczenia warstw konstrukcji

Do ztgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigzgca z warstwg scieralng) nalezy stosowac
kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikowane polimerami wedtug PN-EN 13808 [58] i
WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 [66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/2100 modyfikowany polimerem lub
lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje sie tylko pod cienkie warstwy asfaltowe na gorgco.

Emulsje asfaltowg mozna sktadowa¢ w opakowaniach transportowych lub w stacjonarnych zbiornikach
pionowych z nalewaniem od dna. Nie nalezy nalewa¢ emulsji do opakowan i zbiornikéw
zanieczyszczonych materiatami mineralnymi.

3 SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

e wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym, z automatycznym
komputerowym sterowaniem produkcji, do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,

« uktadarka,

« skrapiarka,

« walce stalowe gtadkie,

e szczotki mechaniczne i/lub inne urzgdzenia czyszczace,

* samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,

e sprzet drobny.

4 TRANSPORT

Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Asfalt nalezy przewozi¢ w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanych i zaopatrzonych w
urzgdzenia umozliwiajgce podrednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Wypetniacz nalezy przewozi¢ w sposob chronigcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i
zanieczyszczeniem. Wypelniacz luzem powinien byé przewozony w odpowiednich cysternach
przystosowanych do przewozu materiatéw sypkich, umozliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa moze by¢ transportowana w zamknietych cysternach, autocysternach, beczkach i
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innych opakowaniach pod warunkiem, Zze nie bedg korodowaly pod wplywem emulsji i nie bedg
powodowalty jej rozpadu. Cysterny powinny by¢ wyposazone w przegrody. Nie nalezy uzywaé¢ do
transportu opakowan z metali lekkich (moze zachodzi¢ wydzielanie wodoru i grozba wybuchu przy
emulsjach o pH < 4).

Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy dowozi¢ na budowe pojazdami samowytadowczymi w
zaleznosci od postepu rob6t. Podczas transportu i postoju przed wbudowaniem mieszanka powinna by¢
zabezpieczona przed ostygnieciem i doptywem powietrza (przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub
ogrzewane itp.). Warunki i czas transportu mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinna zapewnia¢
utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu
mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uzywac tylko $rodki antyadhezyjne
niewptywajgce szkodliwie na mieszanke.

5 WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

5.1 Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt skiadu
mieszanki mineralno-asfaltowej (AC16W)

Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnego niefamanego i tamanego, to nalezy przyjac
proporcje kruszywa tamanego do nielamanego co najmniej 50/50.

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy
wigzacej

Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwosé
ACl6W
Wymiar sita #, [mm] od do
31,5 - -
224 100 -
16 90 100
11,2 65 80
8 - -
2 25 55
0,125 5 15
0,063 3,0 8,0
ngyartoéé lepiszcza, Brinas
minimum * ’

*) Minimalna zawartos¢ lepiszcza jest okreslona przy zatlozonej gestosci mieszanki mineralnej 2,650
Mg/m3. Jezeli stosowana mieszanka mineralna ma inng gestosc (pd), to do wyznaczenia minimalnej

zawartosci lepiszcza podang wartos¢ nalezy pomnozyé przez wspétczynnik a wedtug rownania:
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2650

Aq

Wymagane whasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy wigzacej KR1-KR2

Warunki
C zageszczania wg . . .
Wiasciwosé PN-EN 13108-20 Metoda i warunki badania AC16W
[48]
Vmin 3,0

Zawartosc wolnych | C.1.2,ubijanie, 2x50

przestrzeni uderzen PN-EN 12697-8 [33], p. 4

Vmax 6,0
Wolne przestrzenie - VFBmin 60
wypetnione C.1.2,ubjjanie, 2x50 PN-EN 12697-8 [33], p. 5
) uderzen )
lepiszczem VFBmin 80
Zawarto§¢  wolnych -
przestrzeni w | C:1-2ubijanie, 2x50 PN-EN 12697-8 [33], p. 5 VMAmin 14
: . . | uderzen

mieszance mineralnej

‘s I PN-EN 12697-12 [35], przechowywanie
Odpornos¢ na C.1.1,ubijanie, 2x35 R ; D
dziatanie wody uderzen w 40°C z jednym cyklem zamrazania ITSRso

badanie w 25°C

*) Ujednolicong procedure badania odpornosci na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65]
w zalgczniku 1.

5.2 Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy wytwarza¢ na gorgco w otaczarce (zespole maszyn i urzadzen
dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikow oraz przechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstepne, powinno
by¢ zautomatyzowane i zgodne z receptg robocza, a urzgdzenia do dozowania sktadnikéw oraz pomiaru
temperatury powinny by¢ okresowo sprawdzane. Kruszywo o réznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy
dodawa¢ odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywaé¢ w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z ukladem
termostatowania zapewniajgcym utrzymanie zgdanej temperatury z dokladnoscig + 5°C. Temperatura
lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie moze przekracza¢ 180°C dla asfaltu
drogowego 50/70

Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinno by¢ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka
mineralna uzyskata temperature wtasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki
mineralnej nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30°C od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej podanej w tablicy. W tej tablicy najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej
dostarczonej na miejsce wbudowania, a najwyzsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej
bezposrednio po wytworzeniu w wytworni.

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]

Asfalt 50/70 od 140 do 180

Sposob i czas mieszania sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewnic¢ rownomierne
otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym.
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Dopuszcza sie dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilku wytworni, pod warunkiem
skoordynowania miedzy sobg deklarowanych przydatnosci mieszanek (m.in.: typ, rodzaj sktadnikéw,
wihasciwosci objetosciowe) z zachowaniem braku réznic w ich wiasciwosciach.

5.3 Przygotowanie podito za

Podtoze (podbudowa lub stara warstwa $cieralna) pod warstwe wigzgcg lub wyréwnawczg z betonu
asfaltowego powinno by¢ na catej powierzchni:

» ustabilizowane i nosne,

e czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostatosci luznego kruszywa,
« wyprofilowane, rowne i bez kolein,

e suche.

Wymagana réwnosc¢ podituzna jest okreslona w rozporzgdzeniu dotyczgcym warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne. W wypadku podioza z warstwy starej nawierzchni,
nierébwnosci nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy

Maksymalne nieréwnosci podtoza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe (pomiar tatg 4-
metrowg lub réwnowazng metoda)

Maksymalna
nieréwnos¢ podioza pod
Klasa Element nawierzchni warstwe $cieralng [mm]
drogi
Z L D Pasy ruchu 12
Jezeli nieréwnosci sg wieksze niz dopuszczalne, to nalezy wyréwnac podtoze. Rzedne

wysokosciowe podioza oraz urzgdzen usytuowanych w nawierzchni lub jg ograniczajgcych powinny by¢
zgodne z dokumentacjg projektowg. Z podtoza powinien by¢ zapewniony odptyw wody. Oznakowanie
poziome na warstwie podioza nalezy usung¢. Nierownosci podioza (w tym powierzchnie istniejacej
warstwy $cieralnej) nalezy wyréwnac¢ poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyréwnawczej.
Wykonane w podtozu taty z materiatu 0 mniejszej sztywnosci (np. taty z asfaltu lanego w betonie
asfaltowym) nalezy usungé, a powstale w ten sposéb ubytki wypelni¢é materiatem o wtasciwosciach
zblizonych do materiatu podstawowego (np. wypeti¢ betonem asfaltowym). W celu polepszenia
potgczenia miedzy warstwami technologicznymi nawierzchni powierzchnia podtoza powinna by¢ w ocenie
wizualnej chropowata. Szerokie szczeliny w podtozu nalezy wypei¢ odpowiednim materiatem, np.
zalewami drogowymi wedtug PN-EN 14188-1 [60] lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymi materiatami
wedtug norm lub aprobat technicznych. Na podtozu wykazujgcym zniszczenia w postaci siatki spekan
zmeczeniowych lub spekan poprzecznych zaleca sie stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np.
mieszanki mineralno-asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetykéw wedtlug norm lub aprobat
technicznych.

5.4 Potaczenie mi edzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwatosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia potgczenia miedzy
warstwami i ich wspélpracy w przenoszeniu obcigzenia nawierzchni ruchem. Podtoze powinno byc¢
skropione lepiszczem. Ma to na celu zwiekszenie potgczenia miedzy warstwami konstrukcyjnymi oraz
zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody miedzy warstwami. Skropienie lepiszczem podtoza
(np. z warstwy wigzgcej asfaltowej), przed utozeniem warstwy wigzgcej z betonu asfaltowego powinno by¢
wykonane w ilo$ci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszcze, tj. 0,3 + 0,5 kg/m?, przy czym:

e zaleca sie stosowaé¢ emulsje modyfikowang polimerem,

* ilos¢ emulsji nalezy dobraé¢ z uwzglednieniem stanu poditoza oraz porowatosci mieszanki ;
jesli mieszanka ma wiekszg zawarto$¢ wolnych przestrzeni, to nalezy uzy¢ wiekszg ilos¢
lepiszcza do skropienia, ktére po utozeniu warstwy $cieralnej uszczelni ja.
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Skrapianie podtoza nalezy wykonywaé réwnomiernie stosujgc rampy do skrapiania, np. skrapiarki do
lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza sie skrapianie reczne lancg w miejscach trudno dostepnych (np. Scieki
uliczne) oraz przy urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni lub jg ograniczajgcych. W razie potrzeby
urzagdzenia te nalezy zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem. Skropione podioze nalezy wytgczy¢ z ruchu
publicznego przez zmiane organizacji ruchu. W wypadku stosowania emulsji asfaltowe] podtoze powinno
by¢ skropione 0,5 h przed uktadaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody. Czas ten nie dotyczy
skrapiania rampg zamontowang na rozktadarce.

5.5 Whbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Temperatura podioza pod rozkladang warstwe nie moze byé¢ nizsza niz +5°C. Transport mieszanki
mineralno-asfaltowe]j asfaltowej powinien by¢ zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie 4 Mieszanke
mineralno-asfaltowg asfaltowg nalezy wbudowywaé¢ w odpowiednich warunkach atmosferycznych.
Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna by¢ nizsza od temperatury podanej w tablicy.
Temperatura otoczenia moze byé nizsza w wypadku stosowania ogrzewania podfoza. Nie dopuszcza sie
ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej podczas silnego wiatru (V > 16 m/s) W wypadku
stosowania mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem obnizajgcym temperature mieszania i
wbudowania nalezy indywidualnie okresli¢ wymagane warunki otoczenia.

Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]

przed przystgpieniem do rob6t | w czasie roboét

Warstwa wigzgca 0 +5

Wiasciwosci warstwy AC

Wskaznik Zawartos¢ wolnych
zageszczenia przestrzeni w
Typ i wymiar warstwie
mieszanki [%0]
[%(vIV)]
AC16W > 098 3,0+6,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozkiadarkg wyposazong w ukilad
automatycznego sterowania grubosci warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokumentacja
projektowa. W miejscach niedostepnych dla sprzetu dopuszcza sie¢ wbudowywanie reczne. Grubo$¢
wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejscach. Warstwy
walowane powinny byé réwnomiernie zageszczone cigzkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu
asfaltowego nalezy stosowac walce drogowe stalowe gtadkie z mozliwoscig wibracji, oscylacji lub walce
ogumione.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

6.1 Badania przed przyst apieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

e uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub
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znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobate techniczng,
ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),
* ew. wykona¢ wiasne badania wasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot,

okreslone przez Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.2 Badania w czasie robo6t

B

adania dzielg sie na:

« badania wykonawcy (w ramach wasnego nadzoru),
« badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawcy — Inzyniera).

6.2.1 Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy sg wykonywane przez Wykonawce lub jego zleceniobiorcow celem sprawdzenia,
czy jakos¢ materialdw budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikéw, lepiszczy i
materiatow do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, potaczenia itp.)
spetniajg wymagania okre$lone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywac te badania podczas realizacji kontraktu, z niezbedng starannosciag i
w wymaganym zakresie. Wyniki nalezy zapisywa¢ w protokotach. W razie stwierdzenia uchybien w
stosunku do wymagan kontraktu, ich przyczyny nalezy niezwtocznie usunggé.

Wyniki badan Wykonawcy nalezy przekazywac zleceniodawcy na jego zadanie. Inzynier moze
zdecydowac o dokonaniu odbioru na podstawie badarn Wykonawcy. W razie zastrzezen Inzynier moze
przeprowadzi¢ badania kontrolne

Badania mieszanki mineralno-asfaltowej
Lp. | Wyszczegdlnieni bada Minimalna czstoliwo$¢ bada i pomiardv
1 | Uziarnienie mieszan 1 badanie dla danego typu rect
2 | Zawaros¢ lepiszcz 1 badanie dla danego typu rect
3 | pomialtemperatury powietr: 3 razy dla kadego dnia robocze:
4 | pomiar temperatury pcoza 3 razy dla kadego nia roboczeg
5 | pomiar pedkosci wiatru 1 raz dla kadego dnia robocze:
6 | pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j 1 raz dla kadej dostawy

podczas wykonywania wierzchn

Badania warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej
Lp. | Wyszczegdlnienieada Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiardv
1 | Szeroké¢ warstwy dwarazy na zjaz
2 | Spadki poprzecne dwarazy na zjaz
3 | Réwnasé¢ w profilu podiwznym dwarazy na zjaz
4 | Rowncsé¢ w profilu poprzecznyi dwarazy na zjaz
5 | Rzedne wysokéciowe dwarazy na zjaz
6 | Uksztaltowanie o w planie dwarazy na zjaz
7 | Grukosé dwarazy na zjaz
8 | Wskanik zagszczeni nie przewiduje g
9 | Zawartg¢ wolnych przestrze nie przewiduje sj

Dopuszczalne tolerancje od wielkosci projektowanych
Lp. | Wielkos¢ mierzoni Toleranc;ji
1 | Szeroké¢ warstwy + 5cir
2 | Spadki poprzeczne +0,5%
3 | Réwncs¢ w profilu pcdtuznym 12mn
4 | Réwnai¢ w profilu poprzecznyi 12mn
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Rz¢edne wysokéciowe + 2cm; - 3cr
Uksztaltowanie osi w plar 5cr
Grubai¢ 15%

Wskaznik zagszczeni -
Zawartdg¢ wolnych przestrze -

N |0

Za grubos¢ warstwy lub warstw przyjmuje sie srednig arytmetyczng wszystkich pojedynczych
oznaczen grubosci warstwy na catym odcinku budowy lub odcinku czesciowym.

Zageszczenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zageszczenia oraz zawartoscig wolnych
przestrzeni, nie moze przekroczy¢ wartosci dopuszczalnych podanych w tablicy. Dotyczy to kazdego
pojedynczego oznaczenia danej wlasciwosci.

Ztgcza podtuzne i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny by¢ réwne i zwigzane, wykonane w linii
prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez spekan, deformacii,
plam i wykruszen.

6.2.2 Badania kontrolne

Badania kontrolne sg badaniami Inzyniera, ktérych celem jest sprawdzenie, czy jakos¢ materiatéw
budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikéw, lepiszczy i materiatéw do uszczelnien
itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, potgczenia itp.) spetniajg wymagania
okreslone w kontrakcie. Wyniki tych badan sg podstawg odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem
badan na miejscu budowy zajmuje sie Inzynier w obecnosci Wykonawcy. Badania odbywajg sie rowniez
wtedy, gdy Wykonawca zostanie w pore powiadomiony o ich terminie, jednak nie bedzie przy nich obecny.

Badania kontrolne mieszanki mineralno-asfaltowe;j

p. [ Wyszczegdlnienie bad

Uziarnienie miesznki

Zawartc¢ lepiszcz

Temperatura ngknienia lepszcza odzyskane

WINPT

[og)

adania kontrolne warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej

. | Wyszczegdlnienie bad
Szerok@¢ wargwy

Spadki poprzeczi

Réwnas¢ w profilu podtuznym
Réwnai¢ w profilu poprzecznyr
Rzedne wysokéciowe
Uksztatltowanie o:w planie
Grubgi¢

Wskaznik zagszczeni
Zawartag¢ wolnych przestrze

o

OO N |0 IWIN|FP(T

6.2.3 Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznania, ze jeden z wynikow badan kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianego
odcinka budowy, Wykonawca ma prawo zgdac¢ przeprowadzenia badan kontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydujg wspolnie o miejscach pobierania prébek i wyznaczeniu odcinkéw
czesciowych ocenianego odcinka budowy. Jezeli odcinek czesciowy przyporzgdkowany do badan
kontrolnych nie moze by¢ jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek ten nie powinien by¢ mniejszy
niz 20% ocenianego odcinka budowy.
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6.2.4 Badania arbitra zowe

Badania arbitrazowe sg powtdrzeniem badan kontrolnych, co do ktérych istniejg uzasadnione
watpliwosci ze strony Inzyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wtasnych badan).

Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium, ktére nie
wykonywalo badan kontrolnych.

Koszty badan arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona, na ktorej
niekorzys¢ przemawia wynik badania.

7 OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy wigzgcej z betonu asfaltowego
(AC)

8 ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku wykonania innych badan niz jedynie badania wykonawcy wprowadza sie hierarchie
waznosci badan zgodng z ponizsza kolejnoscia:

* badania arbitrazowe

* badania kontrolne dodatkowe
* badania kontrolne

e badania wykonawcy

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Cena wykonania 1 m? warstwy wigzgcej z betonu asfaltowego (AC) obejmuije:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robdét,

e oczyszczenie i skropienie podioza,

e dostarczenie materiatéw i sprzetu,

e opracowanie recepty laboratoryjnej,

« wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego i jej transport ha miejsce wbudowania,

e posmarowanie lepiszczem lub pokrycie taSma asfaltowg krawedzi urzgdzen obcych i
kraweznikow,

* roziozenie i zageszczenie mieszanki betonu asfaltowego,

e obciecie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

e odwiezienie sprzetu.
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10 PRZEPISY ZWIAZANE

¢ WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych
utrwalen na drogach krajowych - Zarzgdzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drég
Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada 2010 r.

«  WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych -
Zarzadzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada
2011 r.

«  WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych
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D.05.03.05b
WARSTWA SCIERALNA Z BETONU ASFALTOWEGO

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego dla zadania: ,Budowa drogi dla
pieszych i rowerow od ul. Gajowej do granic miasta Otawy przy drodze powiatowej nr 1574 D —
ul. Kili hskiego”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem warstwy $Scieralnej z betonu asfaltowego AC 8S

Zakres rob6t obejmuje:

* wykonanie warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego AC8S grubosci 5cm dla drogi dla
rowerow i zjazdow

1.4 Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia — konstrukcja sktadajgca sie z jednej lub kilku warstw stuzgcych do przejmowania i
rozktadania obcigzen od ruchu pojazdéw na podioze.

Warstwa $cieralna — gdrna warstwa nawierzchni bedgca w bezposrednim kontakcie z kotami
pojazdow.

Mieszanka mineralno-asfaltowa — mieszanka kruszyw i lepiszcza asfaltowego.

Wymiar mieszanki mineralno-asfaltowej  — okreslenie mieszanki mineralno-asfaltowej, ze wzgledu na
najwiekszy wymiar kruszywa D, np. wymiar 5, 8, 11.

Beton asfaltowy — mieszanka mineralno-asfaltowa, w ktérej kruszywo o uziarnieniu cigglym lub
nieciggtym tworzy strukture wzajemnie klinujgca sie.

Uziarnienie — skiad ziarnowy kruszywa, wyrazony w procentach masy ziaren przechodzacych przez
okreslony zestaw sit.

Kategoria ruchu —obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100
kN)

Wymiar kruszywa — wielko$¢ ziaren kruszywa, okreslona przez dolny (d) i gorny (D) wymiar sita.
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Kruszywo grube — kruszywo z ziaren o wymiarze: D <45 mm oraz d > 2 mm.

Kruszywo drobne - kruszywo z ziaren o wymiarze: D < 2 mm, ktérego wieksza cze$¢ pozostaje na
sicie 0,063 mm.

Pyt — kruszywo z ziaren przechodzgcych przez sito 0,063 mm.

Wypetniacz - kruszywo, ktérego wieksza czes$¢ przechodzi przez sito 0,063 mm. (Wypetniacz
mieszany — kruszywo, ktére sktada sie z wypetniacza pochodzenia mineralnego i wodorotlenku wapnia.
Wypetniacz dodany — wypetniacz pochodzenia mineralnego, wyprodukowany oddzielnie).

Kationowa emulsja asfaltowa — emulsja, w ktérej emulgator nadaje dodatnie tadunki czgstkom
zdyspergowanego asfaltu.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5 Ogoblne wymagania dotycz ace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

2 MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczagce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne”.

2.1 Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowaé¢ asfalt drogowy 50/70 wg PN-EN 12591, ktéry powinien spelnia¢ ponizsze
wymagania:

Lp. Wiasciwosci Metoda badania Rodzaj asfaltu

WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE

1 Penetracja w 25°C 0,1 mm | PN-EN 1426 [21] 50-70

2 Temperatura mieknienia °C PN-EN 1427 [22] 46-54

3 Temperatura zaptonu, nie mniej niz °C PN-EN 22592 [62] 230

4 Z_awart_osé §k+adnikc')w rozpuszczalnych, % m/m PN-EN 12592 [28] 99
nie mniej niz

5 Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub

orzyrost), nie wiece; niz % m/m | PN-EN 12607-1[31] | 0,5

6 Pozostata penetracja po starzeniu, nie | % PN-EN 1426 [21] 50
mniej niz

7 Temperatura migknienia po starzeniu, nie | °C PN-EN 1427 [22] 48
mniej niz
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WELASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

8 Zawartosc¢ parafiny, nie wiecej niz % PN-EN 12606-1[30] | 2,2

9 Wzrost temp. migknienia po starzeniu, nie | °C PN-EN 1427 [22] 9
wiecej niz

10 Temperatura famliwosci Fraassa, nie | °C PN-EN 12593 [29] | -8
wiecej niz

Skladowanie asfaltu drogowego powinno sie odbywaé w zbiornikach, wykluczajgcych
zanieczyszczenie asfaltu i wyposazonych w system grzewczy posredni (bez kontaktu asfaltu z
przewodami grzewczymi). Zbiornik roboczy otaczarki powinien by¢ izolowany termicznie, posiadac
automatyczny system grzewczy z tolerancjg + 5°C oraz ukiad cyrkulacji asfaltu.

2.2 Kruszywo

Do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego nalezy stosowaé kruszywo wediug PN-EN 13043 [44] i
WT-1 Kruszywa 2010 [64], obejmujgce kruszywo grube , kruszywo drobne i wypelniacz. Kruszywa
powinny spetia¢ wymagania podane w WT-1 Kruszywa 2010 — tablica 12, 13, 14, 15.

Skladowanie kruszywa powinno sie odbywa¢ w warunkach zabezpieczajagcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z kruszywem o innym wymiarze lub pochodzeniu. Podtoze sktadowiska
musi byé réwne, utwardzone i odwodnione. Sktadowanie wypetniacza powinno sie odbywac¢ w silosach
wyposazonych w urzgdzenia do aeraciji.

2.3 Srodek adhezyjny

W celu poprawy powinowactwa fizykochemicznego lepiszcza asfaltowego i kruszywa, gwarantujgcego
odpowiednig przyczepnosc¢ (adhezje) lepiszcza do kruszywa i odpornosé mieszanki mineralno-asfaltowej
na dziatanie wody, nalezy dobrac¢ i zastosowac srodek adhezyjny, tak aby dla konkretnej pary kruszywo-
lepiszcze wartosé przyczepnosci okreslona wedtug PN-EN 12697-11, metoda C [34] wynosita co najmniej
80%.

Srodek adhezyjny powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez producenta.

Skladowanie $rodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach, w warunkach
okreslonych przez producenta.

2.4 Materialy do uszczelnienia pot 3gczen i kraw edzi

Do uszczelnienia potgczen technologicznych (ij. ztgczy podtuznych i poprzecznych z tego samego
materiatu wykonywanego w roznym czasie oraz spoin stanowigcych potgczenia roznych materiatéw lub
potgczenie warstwy asfaltowej z urzgdzeniami obcymi w nawierzchni lub jg ograniczajgcymi, nalezy
stosowac:

* materiaty termoplastyczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedtug norm lub aprobat
technicznych,

e emulsje asfaltowg wedtug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedtug norm lub aprobat
technicznych

Grubos¢ materiatu termoplastycznego do spoiny powinna wynosic:

e nie mniej niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
e nie mnigj niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wiekszej niz 2,5 cm.

Skltadowanie materiatéw termoplastycznych jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach
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producenta, w warunkach okre$lonych w aprobacie technicznej.

Do uszczelnienia krawedzi nalezy stosowac asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt modyfikowany
polimerami wg PN-EN 14023 [59] ,metoda na gorgco”. Dopuszcza sie inne rodzaje lepiszcza wg norm lub
aprobat technicznych.

2.5 Materiaty do zt gczenia warstw konstrukcji

Do ztgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigzgca z warstwg scieralng) nalezy stosowac
kationowe emulsje asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikowane polimerami wedtug PN-EN 13808 [58] i
WT-3 Emulsje asfaltowe 2009 [66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.

Kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/100 modyfikowany polimerem lub
lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje sie tylko pod cienkie warstwy asfaltowe na gorgco.

Emulsje asfaltowg mozna skladowaé w opakowaniach transportowych lub w stacjonarnych zbiornikach
pionowych z nalewaniem od dna. Nie nalezy nalewa¢ emulsji do opakowan i zbiornikéw
zanieczyszczonych materiatami mineralnymi.

3 SPRZET

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Przy wykonywaniu robédt Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazac¢ sie mozliwoscig
korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

« wytwornia (otaczarka) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym, z automatycznym
komputerowym sterowaniem produkcji, do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,

e uktadarka,

« skrapiarka,

e walce stalowe gtadkie,

e szczotki mechaniczne i/lub inne urzgdzenia czyszczace,

e samochody samowytadowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,

e sprzet drobny.

4 TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Asfalt nalezy przewozi¢ w cysternach kolejowych lub samochodach izolowanych i zaopatrzonych w
urzadzenia umozliwiajgce posrednie ogrzewanie oraz w zawory spustowe.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Wypetiacz nalezy przewozi¢ w sposob chronigcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i
zanieczyszczeniem. Wypelniacz luzem powinien byé przewozony w odpowiednich cysternach
przystosowanych do przewozu materiatéw sypkich, umozliwiajgcych roztadunek pneumatyczny.

Emulsja asfaltowa moze by¢ transportowana w zamknietych cysternach, autocysternach, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiem, ze nie bedg korodowaly pod wplywem emulsji i nie bedg
powodowalty jej rozpadu. Cysterny powinny by¢ wyposazone w przegrody. Nie nalezy uzywaé¢ do
transportu opakowan z metali lekkich (moze zachodzi¢ wydzielanie wodoru i grozba wybuchu przy
emulsjach o pH < 4).
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Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy dowozi¢ na budowe pojazdami samowytadowczymi w
zaleznosci od postepu robot. Podczas transportu i postoju przed wbudowaniem mieszanka powinna by¢
zabezpieczona przed ostygnieciem i doptywem powietrza (przez przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub
ogrzewane itp.). Warunki i czas transportu mieszanki, od produkcji do wbudowania, powinna zapewnia¢
utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikéw uzywanych do transportu
mieszanki powinny by¢ czyste, a do zwilzania tych powierzchni mozna uzywac tylko srodki antyadhezyjne
niewptywajgce szkodliwie na mieszanke.

5 WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

5.1 Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu
mieszanki mineralno-asfaltowej (AC8S)

Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnego nietamanego i tamanego, to nalezy przyjaé
proporcje kruszywa tamanego do nietamanego co najmniej 50/50.

Uziarnienie mieszanki mineralnej oraz zawarto$¢ lepiszcza do betonu asfaltowego do warstwy
Scieralnej

Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwosé
AC8S
Wymiar sita #, [mm]
16 - -
11,2 100 -
8 90 100
5,6 70 90
2 45 60
0,125 8 22
0,063 6 14
Zawartosc Bmin5,8
lepiszcza, minimum®*)

*)Minimalna zawartos¢ lepiszcza jest okreslona przy zatlozonej gestosci mieszanki mineralnej 2,650
Mg/m3. Jezeli stosowana mieszanka mineralna ma inng gestosc (pd), to do wyznaczenia minimalnej

zawartosci lepiszcza podang wartos¢ nalezy pomnozyé przez wspoétczynnik a wedtug rownania:

2650

Aq

Wymagane wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy $cieralnej, dla ruchu KR1 + KR2
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Warunki Metoda i warunki badania AC8S - dla
_ zageszczania drég gminnych
Wiasciwos¢ wg PN-EN (Sciezek
13108-20 [48] rowerowych)
Zawartosc¢ wolnych - Vrmin1,0
: C.1.2,ub , :

przestrzeni 2%50 Sdgfznelg PN-EN 12697-8 [33], p. 4

Vmax3,0
Wolne przestrzenie — VFBmin7s

: A C.1.2,ub ,

wypetnione lepiszczem 2x50 Sdg?znelz PN-EN 12697-8 [33], p. 5

VFBminga
Zawartosc wolnych o
przestrzeni  w mieszance ;155 ’Sggfznelg’ PN-EN 12697-8 [33], p. 5 VMAmini4
mineralnej

s : : I PN-EN 12697-12 [35],
Odpornos¢ na dziatanie C.l.l,ubuamg, przechowywanie w 40°C z jednym | ITSRso
wody * 2x35 uderzen . :
cyklem zamrazania, badanie w 25°C

*) Ujednolicong procedure badania odpornosci na dziatanie wody podano w
w zalgczniku 1.

WT-2 2010 [65]

**) Ujednolicong procedure badania odpornosci na dziatanie wody podano w WT-2 2010

5.2 Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowg nalezy wytwarza¢ na gorgco w otaczarce (zespole maszyn i urzadzen
dozowania, podgrzewania i mieszania sktadnikéw oraz przechowywania gotowej mieszanki).

Dozowanie sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstepne, powinno
by¢ zautomatyzowane i zgodne z receptg roboczg, a urzagdzenia do dozowania sktadnikéw oraz pomiaru
temperatury powinny by¢ okresowo sprawdzane. Kruszywo o réznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy
dodawa¢ odmierzone oddzielnie.

Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywac w zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z ukladem
termostatowania zapewniajgcym utrzymanie zgdanej temperatury z dokladnoscig + 5°C. Temperatura
lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie moze przekracza¢ 180°C dla asfaltu
drogowego 50/70

Kruszywo (ewentualnie z wypetniaczem) powinno by¢ wysuszone i podgrzane tak, aby mieszanka
mineralna uzyskata temperature wtasciwg do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki
mineralnej nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30°C od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowej podanej w tablicy. W tej tablicy najnizsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej
dostarczonej na miejsce wbudowania, a najwyzsza temperatura dotyczy mieszanki mineralno-asfaltowej
bezposrednio po wytworzeniu w wytworni.

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]

Asfalt 50/70 od 140 do 180

Sposob i czas mieszania sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej powinny zapewni¢ rownomierne
otoczenie kruszywa lepiszczem asfaltowym.

Dopuszcza sie dostawy mieszanek mineralno-asfaltowych z kilku wytwérni, pod warunkiem
skoordynowania miedzy sobg deklarowanych przydatnosci mieszanek (m.in.: typ, rodzaj sktadnikéw,
wlasciwosci objetosciowe) z zachowaniem braku réznic w ich wlasciwosciach.
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5.3 Przygotowanie podito za

Podloze (warstwa wyréwnawcza, warstwa wigzaca lub stara warstwa $cieralna) pod warstwe Scieralng
z betonu asfaltowego powinno by¢ na catej powierzchni:

e ustabilizowane i nosne,

* czyste, bez zanieczyszczenia lub pozostatosci luznego kruszywa,
« wyprofilowane, réwne i bez kolein,

* suche.

Wymagana rownos¢ podtuzna jest okreslona w rozporzgdzeniu dotyczgcym warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne. W wypadku poditoza z warstwy starej nawierzchni,
nieréwnosci nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy

Maksymalne nieréwnosci podtoza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe (pomiar tatg 4-
metrowa lub rownowazng metoda)

Klasa drogi | Element nawierzchni Maksymalna nieréwnos¢ podioza pod
warstwe $cieralng [mm]

Z LD Pasy ruchu 9

Jezeli nieréwnosci sg wieksze niz dopuszczalne, to nalezy wyréwnac podtfoze. Rzedne
wysokosciowe podioza oraz urzgdzen usytuowanych w nawierzchni lub jg ograniczajgcych powinny by¢
zgodne z dokumentacjg projektowg. Z podtoza powinien by¢ zapewniony odptyw wody. Oznakowanie
poziome na warstwie podtoza nalezy usungé. Nieréwnosci podioza (w tym powierzchnie istniejgcej
warstwy $cieralnej) nalezy wyréwnac¢ poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyréwnawczej.
Wykonane w podtozu taty z materiatlu 0 mniejszej sztywnosci (np. taty z asfaltu lanego w betonie
asfaltowym) nalezy usungé, a powstale w ten sposéb ubytki wypelni¢é materiatem o wtasciwosciach
zblizonych do materiatu podstawowego (np. wypeti¢ betonem asfaltowym). W celu polepszenia
potaczenia miedzy warstwami technologicznymi nawierzchni powierzchnia podtoza powinna by¢ w ocenie
wizualnej chropowata. Szerokie szczeliny w podtozu nalezy wypetni¢ odpowiednim materiatem, np.
zalewami drogowymi wedtug PN-EN 14188-1 [60] lub PN-EN 14188-2 [61] albo innymi materiatami
wedtug norm lub aprobat technicznych. Na podtozu wykazujgcym zniszczenia w postaci siatki spekan
zmeczeniowych lub spekan poprzecznych zaleca sie stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np.
mieszanki mineralno-asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetykéw wedtlug norm lub aprobat
technicznych.

5.4 Potaczenie mi edzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwatosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia potgczenia miedzy
warstwami i ich wspoétpracy w przenoszeniu obcigzenia nawierzchni ruchem. Podtoze powinno byé
skropione lepiszczem. Ma to na celu zwiekszenie potgczenia miedzy warstwami konstrukcyjnymi oraz
zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody miedzy warstwami. Skropienie lepiszczem poditoza
(np. z warstwy wigzgcej asfaltowej), przed utozeniem warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinno
by¢ wykonane w ilosci podanej w przeliczeniu na pozostate lepiszcze, tj. 0,1 + 0,3 kg/m?2, przy czym:

» zaleca sie stosowac emulsje modyfikowang polimerem,

* ilos¢ emulsji nalezy dobraé¢ z uwzglednieniem stanu poditoza oraz porowatosci mieszanki ;
jesli mieszanka ma wiekszg zawarto$¢ wolnych przestrzeni, to nalezy uzy¢ wiekszg ilos¢
lepiszcza do skropienia, ktére po utozeniu warstwy $Scieralnej uszczelni ja.

Skrapianie podtoza nalezy wykonywa¢ rownomiernie stosujgc rampy do skrapiania, np. skrapiarki do
lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza sie skrapianie reczne lancg w miejscach trudno dostepnych (np. $cieki
uliczne) oraz przy urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni lub jg ograniczajgcych. W razie potrzeby
urzagdzenia te nalezy zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem. Skropione podioze nalezy wytgczy¢ z ruchu
publicznego przez zmiane organizacji ruchu. W wypadku stosowania emulsji asfaltowej podtoze powinno
by¢ skropione 0,5 h przed uktadaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody. Czas ten nie dotyczy
skrapiania rampg zamontowang na rozktadarce.
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5.5 Whbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowe]

Temperatura podioza pod rozktadang warstwe nie moze byé nizsza niz +5°C. Transport mieszanki
mineralno-asfaltowe]j asfaltowej powinien by¢ zgodny z zaleceniami podanymi w punkcie 4 Mieszanke
mineralno-asfaltowg asfaltowg nalezy wbudowywa¢ w odpowiednich warunkach atmosferycznych.
Temperatura otoczenia w ciggu doby nie powinna byé nizsza od temperatury podanej w tablicy.
Temperatura otoczenia moze byé nizsza w wypadku stosowania ogrzewania podfoza. Nie dopuszcza sie
ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej asfaltowej podczas silnego wiatru (V > 16 m/s) W wypadku
stosowania mieszanek mineralno-asfaltowych z dodatkiem obnizajgcym temperature mieszania i
wbudowania nalezy indywidualnie okresli¢ wymagane warunki otoczenia.

Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robot Minimalna temperatura otoczenia [°C]

przed przystgpieniem do rob6t | w czasie roboét

Warstwa $cieralna o grubosci = 3 cm 0 +5

Wiasciwosci warstwy AC

Wskaznik Zawartos¢ wolnych przestrzeni w
zageszczenia warstwie

Typ i wymiar

mieszanki [%0] [Yo(vIv)]

ACB8S =98 1,0+3,0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozkiadarkg wyposazong w ukiad
automatycznego sterowania grubosci warstwy i utrzymywania niwelety zgodnie z dokumentacjg
projektowg. W miejscach niedostepnych dla sprzetu dopuszcza sie wbudowywanie reczne. Grubos¢
wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejscach. Warstwy
walowane powinny byé réwnomiernie zageszczone cigzkimi walcami drogowymi. Do warstw z betonu
asfaltowego nalezy stosowac walce drogowe stalowe gtadkie z mozliwoscig wibracji, oscylacji lub walce
ogumione.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jako $ci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania przed przyst apieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

* uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub
znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci, aprobate techniczna,
ew. badania materialtéw wykonane przez dostawcow itp.),

« ew. wykona¢ wlasne badania wtasciwosci materiatéw przeznaczonych do wykonania robaét,
okreslone przez Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
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6.3 Badania w czasie robo6t

B

6.3.

adania dzielg sie na:

« badania wykonawcy (w ramach wlasnego nadzoru),
« badania kontrolne (w ramach nadzoru zleceniodawcy — Inzyniera).

1 Badania Wykonawcy

Badania Wykonawcy sg wykonywane przez Wykonawce lub jego zleceniobiorcow celem sprawdzenia,
czy jakos¢ materialtdw budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikéw, lepiszczy i
materiatow do uszczelnien itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, potgczenia itp.)
spetniajg wymagania okre$lone w kontrakcie.

Wykonawca powinien wykonywac te badania podczas realizacji kontraktu, z niezbedng starannoscig i
w wymaganym zakresie. Wyniki nalezy zapisywa¢ w protokotach. W razie stwierdzenia uchybien w
stosunku do wymagan kontraktu, ich przyczyny nalezy niezwtocznie usunggé.

Wyniki badan Wykonawcy nalezy przekazywac zleceniodawcy na jego zadanie. Inzynier moze
zdecydowac o dokonaniu odbioru na podstawie badarn Wykonawcy. W razie zastrzezen Inzynier moze
przeprowadzi¢ badania kontrolne

Badania mieszanki mineralno-asfaltowej
Lp. | Wyszczegdlnienie bad Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiardv
1 | Uziarnienie miesanki 1 badanie dla danego ty recept
2 | Zawartd¢ lepiszcz 1 badanie dla danego typu rece
3 | pomiar temperatury powietr 3razy dla kazdego dnia robczegt
4 | pomiar temperatury podia 3razy dla kadego dnia robocze:
5 | pomiar pedkosci wiatru 1 raz da kazdego dnia robocze:
6 | pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j 1 raz dla kadej dostawy

podczas wykonywania nawierzc

us]

adania warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Lp. | Wyszczegdlnienie bad Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiariw

1 | Szeroka¢ warstwy €0 50m

2 | Spadki poprzeczr co 50m

3 | Réwnas¢ w profilu podiwznym co 50m

4 | Rbwnas¢ w profilu poprzecznyi co 50m

5 | Rzedne wysokéciowe €0 50m

6 | Uksztaltowanie osi w plar co 50m

7 | Grubos¢ co 50m

8 | Wskanik zagszczeni nie przewiduje sk

9 | Zawartag¢ wolnych przestrzel nie przewiduje si
Dopuszczalne tolerancje od wielkosci projektowanych

Lp. | Wielkos¢ mierzon Tolerancji

1 | Szeroké¢ warstwy + 5cir

2 | Spadki poprzeczne +0,5%

3 | Réwnaé¢ w profilu podtuznym 9mm

4 | RO6wnas¢ w prcfilu poprzecznyr 9mm

5 | Rzedne wysokéciowe +2cm

6 | Uksztattowanie osi w plar 5¢cm

7 | Grubagi¢ 15%

8 | Wskanik zagsszczeni -

9 | Zawartas¢ wolnych przestieni -

Za grubos¢ warstwy lub warstw przyjmuje sie srednig arytmetyczng wszystkich pojedynczych
oznaczen grubosci warstwy na catym odcinku budowy lub odcinku czesciowym.
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Zageszczenie wykonanej warstwy, wyrazone wskaznikiem zageszczenia oraz zawartoscig wolnych
przestrzeni, nie moze przekroczy¢ warto$ci dopuszczalnych podanych w tablicy. Dotyczy to kazdego
pojedynczego oznaczenia danej wiasciwosci.

Zlgcza podiuzne i poprzeczne, sprawdzone wizualnie, powinny by¢ réwne i zwigzane, wykonane w linii
prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Przylegajgce warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien by¢ jednorodny, bez spekan, deformacji,
plam i wykruszenh.

6.3.2 Badania kontrolne

Badania kontrolne sa badaniami Inzyniera, ktorych celem jest sprawdzenie, czy jako$¢ materiatow
budowlanych (mieszanek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikow, lepiszczy i materiatéw do uszczelnien
itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy asfaltowe, polgczenia itp.) spetniajg wymagania
okreslone w kontrakcie. Wyniki tych badan sg podstawa odbioru. Pobieraniem prébek i wykonaniem
badan na miejscu budowy zajmuje sie Inzynier w obecnosci Wykonawcy. Badania odbywajg sie rowniez
wtedy, gdy Wykonawca zostanie w pore powiadomiony o ich terminie, jednak nie bedzie przy nich obecny.

Badania kontrolne mieszanki mineralno-asfaltowej

p. | Wyszzegobnienie bada

Uziarnierie mieszan}

Zawarta¢ lepiszcz

Temperatura ngknienia lepiszcza odzyskane

WIN ||

us]

adania kontrolne warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej

. | Wyszczegdlnienie bad
Szeroka¢ warstwy

Spadki poprzeczr

Réwnas¢ w profilu podhwznym
Rownas¢ w profilu poprzecznyi
Rz¢dne wysokéciowe
Uksztaltowanie osi w plar
Grubagi¢

Wskaznik zagszczeni
Zawartg¢ wolnych przestrze

o

OO N|O(O|R|WIN|FP(r

6.3.3 Badania kontrolne dodatkowe

W wypadku uznania, ze jeden z wynikdw badan kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianego
odcinka budowy, Wykonawca ma prawo zgda¢ przeprowadzenia badan kontrolnych dodatkowych.

Inzynier i Wykonawca decydujg wspolnie o miejscach pobierania probek i wyznaczeniu odcinkow
czesciowych ocenianego odcinka budowy. Jezeli odcinek cze$ciowy przyporzgdkowany do badan
kontrolnych nie moze byc¢ jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinek ten nie powinien by¢ mniejszy
niz 20% ocenianego odcinka budowy.

6.3.4 Badania arbitra zowe

Badania arbitrazowe sg powtorzeniem badan kontrolnych, co do ktérych istniejg uzasadnione
watpliwosci ze strony Inzyniera lub Wykonawcy (np. na podstawie wiasnych badan).

Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu niezalezne laboratorium, ktére nie
wykonywato badan kontrolnych.

Koszty badan arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona, na ktorej
niekorzys¢ przemawia wynik badania.
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7 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego
(AC)

8 ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku wykonania innych badan niz jedynie badania wykonawcy wprowadza sie hierarchie
waznosci badan zgodng z ponizszg kolejnoscia:

* badania arbitrazowe

* badania kontrolne dodatkowe
* badania kontrolne

e badania wykonawcy

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

Cena wykonania 1 m? warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego (AC) obejmuije:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* oznakowanie robdt,

e oczyszczenie i skropienie podioza,

« dostarczenie materiatow i sprzetu,

e opracowanie recepty laboratoryjnej,

« wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego i jej transport na miejsce wbudowania,

e posmarowanie lepiszczem lub pokrycie taSmg asfaltowg krawedzi urzgdzen obcych i
kraweznikow,

* rozilozenie i zageszczenie mieszanki betonu asfaltowego,

e obciecie krawedzi i posmarowanie lepiszczem,

e przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

e odwiezienie sprzetu.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

«  WT-1 Kruszywa 2010. Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych
utrwalen na drogach krajowych - Zarzgdzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drég
Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada 2010 r.

* WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2010. Nawierzchnie asfaltowe na drogach krajowych -
Zarzadzenie nr 102 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 19 listopada
2011r.

« WT-3 Emulsje asfaltowe 2009. Kationowe emulsje asfaltowe na drogach publicznych
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D.08.01.01
KRAWEZNIKI BETONOWE

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem kraweznikdw betonowych dla zadania: ,Budowa drogi dla pieszych
i rowerow od ul. Gajowej do granic miasta Otawy prz y drodze powiatowej nr1574 D —
ul. Kili hskiego”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obejmuj gcych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t przy ustawieniu kraweznikow
betonowych wystajgcych i najazdowych.
Zakres robot obejmuje:

. wykonanie kraweznikéw najazdowych 15x22 na tawie betonowej z oporem z betonu C12/15

1.4 Okre $lenia podstawowe

Kraw eznik betonowy - prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni znajdujgcych
sie na tym samym poziomie lub na ré6znych poziomach stosowany:

« w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej,
« jako kanaly odptywowe, oddzielnie lub w potgczeniu z innymi kraweznikami,
e jako oddzielenie pomiedzy powierzchniami poddanymi r6znym rodzajom ruchu drogowego.

Wymiar nominalny — wymiar kraweznika okreslony w celu jego wykonania, ktéremu powinien
odpowiadaé wymiar rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych odchytek.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczgce robo6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.
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2 MATERIALY

2.1 Kraw ezniki betonowe

Krawezniki betonowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy nie nizszej niz C30/37.

Ponadto:

* wytrzymato$¢ na zginanie klasa 1 wg. EN 1340 (wytrzymatos¢ charakterystyczna nie
mniejsza niz 3,5MPa, zaden pojedynczy wynik nie mniejszy niz 2,8MPa)

« nasigkliwos¢ klasa 2 wg. EN 1340 (ponizej 6%)

e odpornos¢ na zamarzanie klasa 3 wg. EN 1340 (ubytek masy $rednio nie wiecej niz 1,0
[kg/m?], zaden pojedynczy wynik nie wiekszy niz 1,5[kg/m?])

Wymagania techniczne stawiane kraweznikom betonowym dodatkowo okresla PN-EN 1340.

2.2 Materiaty na wypetnienie szczelin

Wypetieniu podlegajg szczeliny miedzy kraweznikiem a nawierzchnig bitumiczng oraz miedzy
kraweznikiem a nawierzchniami bukowanymi.

W przypadku szczelin pomiedzy kraweznikiem a nawierzchnig bitumiczng do uszczelniania ,na gorgco”
nalezy stosowa¢ masy zalewowe - asfaltowe z dodatkiem wypetniaczy i odpowiednich polimeréw
termoplastycznych (np. typu kopolimeru SBS), posiadajgce bardzo dobrg zdolnos¢ wypetniania szczelin,
niskg sptywnos¢ w temperaturze +60°C, bardzo dobrg przyczepnos¢ do Scianek, a takze dobrg
rozciggliwosé w niskich temperaturach. Masy zalewowe ,na gorgco” sg wbudowywane po uprzednim
rozgrzaniu do stanu ptynnego, ktéry jest osiggany w temperaturze od 150 do 180°C. Alternatywnie
dopuszcza sie stosowanie tasm bitumicznych.

W przypadku szczelin pomiedzy kraweznikiem a nawierzchnig z kostki brukowanej do uszczelniania
nalezy stosowac piasek wg PN-B-06711 lub mieszanke w stosunku 2:1 piasku z cementem portlandzkim
klasy 32,5N wg PN-EN 197-1. Inzynier decyduje o wyborze metody uszczelnieni.

2.3 Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod kraweznik nalezy stosowaé, dla tawy betonowej — beton klasy C12/15 wg PN-
EN 206-1, a tymczasowo C12/15 wg PN-88/B-06250.

3 SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu

Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2 Sprz et do wykonania robot

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:

« betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
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piaskowej,
« wibratorow plytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4 TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycz gce transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

4.2 Transport kraw eznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadac nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza sciany srodka transportowego wiecej niz 1/3
wysokosci tej warstwy.

4.3 Transport pozostatych materiatéw

Transport betonu na fawe z oporem moze odbywac sie dowolnymi srodkami transportu gwarantujgcymi
zachowanie wtasciwosci uzytkowych.

Mase zalewowa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywaé sie w
warunkach zabezpieczajgcych przed uszkodzeniem bebndw i beczek.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

5.2 Zakres wykonywanych roboét
Transport materiatéw przewidzianych niniejszg ST do wykonania powyzszych robét. Zrédta pozyskania

materialdbw musza uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Transport i skladowanie kraweznikéw betonowych
zgodnie z BN-80/6775-03

5.3 Oznakowanie prowadzonych robot

Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykona¢ zgodnie z zatwierdzonym
projektem organizacji ruchu na czas prowadzenia rob6t. Wykonawca opracuje, uzyska konieczne opinie
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zarzadcow drogi oraz jednostek policji, a nastepnie zatwierdzi projekt.

54 Wytyczenie sytuacyjno-wysoko sciowe miejsc
wbudowania kraw eznika

Wytyczenie sytuacyjno-wysokosciowe odcinkéw wbudowania kraweznikoéw, wykonane bedzie na
podstawie Dokumentacji Projektowe;.

5.5 Wykonanie koryta pod taw e betonow g

Roboty ziemne (wykopy) zwigzane z wykonaniem koryta gruntowego pod tawe betonowg z oporem,
wykonane bede recznie. Geometria wykopu oraz gieboko$¢ — zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

5.6 Wykonanie betonowej tawy pod kraw  ezniki

Przed przystgpieniem do wytworzenia betonu na lawe betonowg z oporem, Wykonawca jest
zobowigzany do przygotowania receptury na beton. Receptura winna by¢ opracowana dla konkretnych
materiatow, zaakceptowana wczesniej przez Inzyniera.

Receptura zostanie opracowana przez laboratorium w oparciu 0 PN-B-06250 ,Beton zwykly”.
Sporzadzona receptura musi uzyskac akceptacje Inzyniera.

tawe betonowa zwyklg w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowac szalowanie.

tawe betonowg z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nalezy wykonywaé¢
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251.

Wykonana tawa wraz z oporem po zageszczeniu betonu powinna odpowiada¢ wymiarami oraz
ksztattem — rysunkowi w Dokumentacji Projektowej.

5.7 Wbudowanie kraw eznikdw betonowych

Roboty zwigzane w wbudowaniem kraweznikéw winny by¢ wykonane przy temperaturze otoczenia nie
nizej niz 5 stopni Celsjusza. Wbudowanie kraweznika nalezy dokonaé¢ zgodnie z ,Dokumentacjg
Projektowg”. Przy wbudowywaniu kraweznika nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wytyczonej trasy
przebiegu kraweznika oraz usytuowania wysokosciowego, zgodnego z Dokumentacjg Projektowa.
Dopuszczalne odstepstwa od Dokumentacji Projektowej, to £ 1 cm w niwelecie kraweznika i £ 5 cm
W usytuowaniu poziomym.

5.8 Wypelinienie spoin mi edzy kraw eznikami

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekraczac¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypeic¢ zwirem,
piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikow
zaprawg cementowo-piaskowg stosuje sie wytgcznie do kraweznikéw ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawg nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.
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6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

6.1 Badania przed przyst gpieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

* uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),

« zlozy¢ wniosek o zatwierdzenie materiatdw i uzyskac akceptacje Inzyniera

» sprawdzi¢ cechy zewnetrzne kraweznikOw.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego elementéw prefabrykowanych nalezy przeprowadzi¢ na
podstawie ogledzin elementu przez pomiar i ocene uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i
krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami i ustaleniami PN-EN 1340.

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu prefabrykatow betonowych powinny
obejmowac¢ wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow.

6.2 Badania w czasie robot

6.2.1 Czestotliwo $¢ oraz zakres bada n i pomiaréw

Badanie cech tawy

Lp. | Wyszczegélnienie bad Minimalnaczestotliwos¢ bada i pomiarév
1 Grubgi¢ tawy razna zjaz!
2 Grubai¢ i wysokas¢ oport razna zjaz!

Badanie cech utozonych prefabrykatow

Lp. | Wyszczegdlnienie pomiar¢ Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarév

1 Odchylenie prefabrykatu w plai -

2 Zgodnd¢ profilu podtwznego prefabrykatu
z dokumentagj projektovs

3 Réwnas¢ gornej powierzchni prefabryke dwarazna zjazi
4 Szeroké¢ odstpow miedzy elementami .
dwa raz na zjazd
prefabrykowanyn
6.2.2 Dopuszczalne tolerancje od wielko  sci projektowanych cech
geometrycznych

Dopuszczalne tolerancje dla tawy

L.p. |Wielkos¢ mierzoni Toleranc;ji

1 Grubd¢ tawy + 3cr

2 Grubd¢ i wysokai¢ oporu * 2cir
Dopuszczalne tolerancje dla prefabrykatow

L.p. |Wielko$¢ mierzone Toleranc;ji

1 Odchylenie w planie + 5cir

2 Zgodna¢ profilu podtwnego z dokumentagprojektovs -

3 Réwna¢ goérnej powierzchi 0,5cn

4 Szerokd¢ odstpow medzy elementami prefabrykowany 1 mm-5mn
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6.2.3 Roéwno $¢€ gornej powierzchni

Réwnos¢ prefabrykatow sprawdza sie przez przytozenie w zgodnie z czestotliwoscig badan,
trzymetrowej taty. Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig badanego elementu i przytozona tata nie moze
przekracza¢ zatozonej tolerancji.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robét jest 1m (metr) wbudowanego kraweznika.

Ogolne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania og6ine”.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2 Odbiér robot zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

e wykonanie koryta pod tawe,
¢ wykonanie tawy,

Odbiér tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt-u 8.2 ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” oraz niniejszej ST.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogdblne wymagania odnosnie ptatnosci robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* oznakowanie robdt,

e przygotowanie podtoza,

« zakup i dostarczenie materiatow,

e wykonanie koryta pod tawe,

« wykonanie tawy z wykonaniem szalunku i zalaniem szczelin dylatacyjnych,

» ustawienie kraweznikdw z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin wedtug wymagan
dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej,

e przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

e odwiezienie sprzetu,

« roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robét podstawowych,
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e prace towarzyszgce, ktore sg niezbedne do wykonania rob6t podstawowych niezaliczane
do robé6t tymczasowych.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 197-1:2002 Cement. &% 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodicbdotyczce cementu
powszechngo wytku]

PN-EN 20¢€-1:200: Beton. Czs¢ 1. Wymagania, wkkiwosci, produkcja i zgodnét

PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-EN 1340:2004/A!

PN-88/B-0625( Beton zwykh

PN-63/B-0625! Roboty betonowe delbetow:

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nangrao nawierzchni drogowycHwir i
mieszank

PN-B-11112:199 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzclogowyct

PN-B-11113:199 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych. Piase

PN-88/B-3225( Materialy budowlane. Woda do betonéw i zag

BN-88/673:-08 Cement. Transport i przechowywa

Katalog szczegotow drogowych ulic, placéw i parkdwejskich, Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1¢
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D.08.03.01
OBRZEZA BETONOWE | OPORNIKI BETONOWE

1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych i opornikdw betonowych dla zadania: ,Budowa drogi dla
pieszych i rowerow od ul. Gajowej do granic miasta Otawy przy drodze powiatowej nr 1574 D —

ul. Kili hskiego”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t przy ustawieniu obrzezy
betonowych oraz opornikéw betonowych.

Zakres robot obejmuje:

. wykonanie obrzezy betonowych 8x25 na tawie betonowej z oporem z betonu C12/15
. wykonanie opornikéw betonowych 12x25 na tawie betonowej z oporem z betonu C12/15

1.4 Okre $lenia podstawowe

Obrzeza betonowe s3g to betonowe elementy prefabrykowane oddzielajgce chodnik od pobocza lub
pasa gruntowego.

Oporniki betonowe sg to betonowe elementy prefabrykowane oddzielajgce krawedzie nawierzchni
o wymiarach przekroju poprzecznego 12x25.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami ST D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne” i odpowiednimi ujednoliconymi normami polskimi i europejskimi.

1.5 Ogolne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za zgodnos¢é z Dokumentacjg
Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”.
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2 MATERIALY

2.1 Obrze za betonowe i oporniki betonowe

Obrzeza/oporniki betonowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy nie nizszej niz C30/37.

Ponadto:

* wytrzymato$¢ na zginanie klasa 1 wg. EN 1340 (wytrzymatos¢ charakterystyczna nie
mniejsza niz 3,5MPa, zaden pojedynczy wynik nie mniejszy niz 2,8MPa)

e nasigkliwos¢ klasa 2 wg. EN 1340 (ponizej 6%)

e odpornosé¢ na zamarzanie klasa 3 wg. EN 1340 (ubytek masy $rednio nie wiecej niz 1,0
[kg/m?], zaden pojedynczy wynik nie wiekszy niz 1,5[kg/m?])

Wymagania techniczne stawiane obrzezg i opornikom betonowym dodatkowo okresla PN-EN 1340.

2.2 Materiaty na wypetnienie szczelin

Wypetieniu podlegajg szczeliny miedzy obrzezem/opornikiem a nawierzchnig bitumiczng oraz miedzy
obrzezem/opornikiem a nawierzchniami bukowanymi.

W przypadku szczelin pomiedzy obrzezem/opornikiem a nawierzchnig bitumiczng do uszczelniania ,na
goraco” nalezy stosowa¢ masy zalewowe - asfaltowe z dodatkiem wypetniaczy i odpowiednich polimeréw
termoplastycznych (np. typu kopolimeru SBS), posiadajgce bardzo dobrg zdolnos¢ wypetniania szczelin,
niskg sptywnos¢ w temperaturze +60°C, bardzo dobrg przyczepnos¢ do Scianek, a takze dobrg
rozciggliwosé w niskich temperaturach. Masy zalewowe ,na gorgco” sg wbudowywane po uprzednim
rozgrzaniu do stanu ptynnego, ktéry jest osiggany w temperaturze od 150 do 180°C. Alternatywnie
dopuszcza sie stosowanie tasm bitumicznych.

W przypadku szczelin pomiedzy obrzezem/opornikiem a nawierzchnig z kostki brukowanej do

uszczelniania nalezy stosowac piasek wg PN-B-06711 lub mieszanke w stosunku 2:1 piasku z cementem
portlandzkim klasy 32,5N wg PN-EN 197-1. Inzynier decyduje o wyborze metody uszczelnieni.

2.3 Materiaty na tawy

Do wykonania taw pod obrzezem/opornikiem nalezy stosowac, dla tawy betonowej — beton klasy
C12/15 wg PN-EN 206-1.

3 SPRZET

Roboty zwigzane z wbudowaniem obrzezy betonowych i opornikéw betonowych wykonane bedg
recznie.

4 TRANSPORT

Transport i skladowanie na miejscu wbudowania zgodnie z normg BN-80/6775-03 arkusz 1
~Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych.
»Wspolne wymagania i badania.”
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Piasek na podsypke piaskowg pod obrzeza betonowe i do zaprawy cementowo-piaskowej
transportowany moze by¢ dowolnymi srodkami transportu samowytadowczego.

Cement transportowany bedzie srodkami transportu przewidzianymi do przewozonymi tego typu
materiatow.

Beton nalezy przewozi¢ specjalistycznymi samochodami do transportu betonu.

5 WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

5.1 Zakres wykonywanych roboét

Zakup, transport i sktadowanie materiatéw przewidzianych do wykonania robét w punkcie 2 niniejszej
ST. Miejsca pozyskania niezbednych materiatbw muszg uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Transport
materiatow na miejsce wbudowania opisano w punkcie 4 niniejszej ST.

5.2 Wyznaczenie geodezyjne odcinkébw osadzenia
obrze zy betonowych i opornikéw betonowych

Wykonawca dla wiasnych potrzeb moze wyznaczyc i zastabilizowa¢ dodatkowe punkty sytuacyjno-
wysokosciowe niezbedne do wykonania robét.

5.3 Oznakowanie prowadzonych robat.

Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzgdzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. W sprawie szczegdtowych warunkéw technicznych dla
znakoéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach poz. 2181 Dziennik Ustaw Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003 r. Zatgcznik 3 i 4.

54 Wykonanie koryta gruntowego (wykopu) pod obrze  za
betonowe i oporniki betonowe

Koryto pod podsypke nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiadac
wymiarom tawy w planie. Wskaznik zageszczenia gruntu w korycie powinien wynosi¢, co najmniej 1s=0,97.

5.5 Wykonanie betonowej tawy pod obrze za i oporniki

Przed przystgpieniem do wytworzenia betonu na lawe betonowg z oporem, Wykonawca jest
zobowigzany do przygotowania receptury na beton. Receptura winna by¢ opracowana dla konkretnych
materiatow, zaakceptowana wczesniej przez Inzyniera.

Receptura zostanie opracowana przez laboratorium w oparciu 0 PN-B-06250 ,Beton zwykly”.
Sporzadzona receptura musi uzyskac akceptacje Inzyniera.

Transport wytworzonego betonu na miejsce wbudowania omowiono w punkcie 4 niniejszej ST.
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tawe betonowg z oporem wykonuje sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nalezy wykonywaé¢
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czym nalezy stosowac¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypelnione bitumiczng masg zalewowa

Wykonana tawa wraz z oporem po zageszczeniu betonu powinna odpowiada¢ wymiarami oraz
ksztattem — rysunkowi w Dokumentacji Projektowej.

5.6 Ustawienie obrze zy i opornikdéw

Obrzeza i oporniki nalezy ustawia¢ ze szczelinami szerokosci do 3 mm ktére nalezy zamialowac
piaskiem lub wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowg 1:2 zgodnie z decyzjg Inzyniera. Tylng Sciane
obrzezy nalezy obsypa¢ gruntem i ubic.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.1 Badania przed przyst gpieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

* uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),

« zlozy¢ wniosek o zatwierdzenie materiatdw i uzyskac akceptacje Inzyniera

« sprawdzi¢ cechy zewnetrzne opornikdw i obrzezy.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego elementéw prefabrykowanych nalezy przeprowadzi¢ na
podstawie ogledzin elementu przez pomiar i ocene uszkodzen wystepujgcych na powierzchniach i
krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami i ustaleniami PN-EN 1340.

Badania pozostatych materialéw stosowanych przy ustawianiu prefabrykatéw betonowych powinny
obejmowa¢ wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow.

6.2
6.2.1

Badania w czasie robot

Czestotliwo $¢ oraz zakres bada n i pomiarow

Badanie cech tawy

Lp.

Wyszczegdlnienie bad

Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarév

1

Grubagi¢ fawy

c0 100m (dlaopornikéw raz na zjaz

2

Grubos¢ | wysokas¢é oport

€0 100m (dla opornikéw raz na zjaz

Badanie cech utozonych prefabrykatow

Lp. | Wyszczegdlnienie pomiar¢ Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarév
1 Odchylenie prefabrykatu w plai €0 100m dla tukéw coOm
2 Zgodnd¢ profilu podtwznego prefabrykatu
z dokumentaq projektows )
3 Réwnas¢ gornej powierzchni prefabryke €0 100n (dla opornikéw raz na zjaz
4 Szerok@¢ odstpow midzy elementanr €0 100m(dla opornikéw raz na zjaz
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Lp. | Wyszczegdlnienie pomiar¢ Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiardv
prefabrykowanyn
6.2.2 Dopuszczalne tolerancje od wielko $ci projektowanych cech
geometrycznych

Dopuszczalne tolerancje dla tawy
L.p. | Wielkos¢ mierzoni Toleranc;ji
1 Grubd¢ tawy + 3cr
2 Grubd¢ i wysokas¢ oporu +2cir

Dopuszczalne tolerancje dla prefabrykatow
L.p. | Wielkos¢ mierzoni Toleranc;ji
1 Odchylenie w planie + 5cir
2 Zgodnga¢ profilu podiwnego z dokumentacprojektowy -
3 Rownai¢ gornej powierzchi 0,5cn
4 Szerokd¢ odstpoéw midzy elementami prefabrykowany 0 mm-3 mmr

6.2.3 Réwno $¢€ gornej powierzchni

Réwnos¢ prefabrykatow sprawdza sie przez przytozenie w zgodnie z czestotliwoscig badan,
trzymetrowej taty. Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig badanego elementu i przylozona tata nie moze
przekraczac zatozonej tolerancji.

7 OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiaru rob6t jest 1 m (metr) ustawionego obrzeza / opornika

Ogolne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania og6Ine”.

8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania og6lne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9 PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne wymagania odnosnie ptatnosci robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

«  zakup, transport i sktadowanie materiatow przewidzianych do wykonania rob6t w punkcie 2
niniejszej ST,

* wyznaczenie odcinkéw wykonywanego prefabrykatu,

e o0znaczenie robét prowadzonych w pasie drogowym,

* wykonanie koryta gruntowego pod prefabrykat,

¢ wykonanie tawy betonowej w deskowaniu
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e ustawienie obrzezy betonowych i opornikoéw

« wypelnienie spoin miedzy obrzezami,

e zasypanie i zageszczenie gruntu przy ustawionych obrzezach betonowych od strony
zewnetrznej,

e uporzadkowanie miejsca prowadzenia robaét.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

« BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspd6lne wymagania i badania.

« BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.

e PN-B-06711 Kruszywo naturalne. Piaski do zapraw budowlanych.

* PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.

e BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

« PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

 PN-B-06250 Beton zwykly

e PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

« PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

* PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé
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Szczegolowa Specyfikacja Techniczna

Budowa oswietlenia drogowego
dla tematu:
Budowa drogi dla pieszych i roweréw od ul. Gajowej do granic miasta Olawy
przy drodze powiatowej nr 1574 D - ul. Kilinskiego

Inwestor: Powiat Olawski, ul. 3. Maja 1, 55-200 Olawa

BRANZA ELEKTRYCZNA

Kody CPV

45231400-9 — Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
45316110-9 - Instalowanie urzadzen oswietlenia drogowego
31527200-8 — Oswietlenie zewnetrzne

Otawa, 04.2024r.



1.WSTEP

Przedmiotem niniejszej specytfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z budowa o$wietlenia drogowego w inwestycji pod nazwa ,.Budowa drogi dla
pieszych 1 roweréw od ul. Gajowej do granic miasta Olawy przy drodze powiatowej nr 1574 D -
ul. Kilinskiego™.

Inwestorem robdt jest Powiat Otawski, ul. 3. Maja 1, 55-200 Otawa

1.1 Zakres stosowania SST

Specyfikacja stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnosé, ze podstawowe
wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia
oraz uznanych regul i zasad sztuki budowlanej.

1.2 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
budowa linii elektroenergetycznych kablowych nN 0,4 kV oswietlenia drogowego i obejmuja:

1. Wykonanie o$wietlenia drogowego,
2. Wykonanie dodatkowych rur przepustowych — rezerwowych, dla kabli sterowania
urzadzeniami obstugi ruchu, z weiggnietym kablem s$wiattowodowym typu Z-XOTKtcdD

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami

1.4 Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawea robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z
dokumentacja projektowa, SST, poleceniami inspektora nadzoru ze strony Powiatu
Olawskiego oraz uzgodnieniami zawartymi w dokumentacji projektowej.

Roboty ziemne nalezy wykonywac z duza ostroznoscia, ze wzgledu na istniejace uzbrojenie
terenu. Istniejace linie napowietrzne SN, istniejace linie kablowe SN, sie¢ gazowg wysokiego
cisnienia i inne sieci nalezy dokladnie zlokalizowaé. Kable oswietleniowe prowadzié w catosci w
rurach ostonowych Arota, DVK @75mm. Rownolegle do kabli o$wietlenia terenu uktada¢ rury
przepustowe typu R-HDPE @40mm.

Po robotach odtworzy¢ uszkodzona nawierzchnie i zielen.

2 ROBOTY DEMONTAZOWE I PRZYGOTOWAWCZE

Brak robo6t demontazowych

3 MATERIALY
3.1 Wymagania dotyczace wlasciwos$ci materialéw

Wszelkie nazwy wihasne produktow i materialéw przywotane w specyfikaciji stuza ustaleniu
pozgdanego standardu wykonania i okreslenia wasciwosci i wymogéw technicznych zalozonych
w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwiazan.

Dopuszcza si¢ zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw pod
warunkiem:
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— spetniania tych samych wlasciwosci technicznych,

— przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania, uzyskanie akceptacji projektanta i inspektora nadzoru).

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikow energii elektrycznej w
obiektach budowlanych nalezy stosowal przewody. kable, osprzet oraz aparature i urzadzenia
elektryczne posiadajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktorych producent lub jego
upowazniony przedstawiciel:

— dokonal oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug okreslonego systemu
oceny zgodnosci,

— wydal deklaracj¢ zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane
specyfikacje techniczne, normy opracowane przez Miedzynarodowa Komisje Elektrotechniczng
(IEC) 1 wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem
przepisow bezpieczenstwa Migdzynarodowej Komisji ds. Przepiséw Dotyczacych Zatwierdzenia
Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

— oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami

— wydat deklaracjg zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego
w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia 1 bezpieczenstwa,

— wydal o$wiadczenie, ze zapewniono zgodnosé¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacja projektowa
lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania
przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzgl¢dnienia ich w zatwierdzonym
projekcie dotyczacym montazu urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym, w
porozumieniu z branzowym inspektorem nadzoru i projektantem.

Montaz shupoéw i opraw o$wietleniowych nalezy wykonywaé zgodnie z dokumentacja.

3.2 Slupy oswietleniowe

Stupy 1 oprawy montowa¢ wg oznaczen na rysunkach. Stupy nalezy dobra¢ wg wytycznych
producenta do obcigzenia i wysokosci. Projektowane stupy — h = 5,0m do 7,0m plus dodatkowe
wysiggniki o wysokosci 1,0m w ksztalcie tagodnych tukow. Wysieg wysiegnikow 0,5 do 1,5m.
Montowac wysiggniki na stupach zgodnie z oznaczeniami na rysunkach. Wysicgniki w ksztalcie
tagodnych tukéw. Zastosowa¢ stupy aluminiowe z fabrycznym elastomerem. Zastosowaé do
polaczen w shupach zlaczki typu IZK.

Shup KI /108 / UM

projektowany stup oswietleniowy, aluminiowy, h=5m, okragly, zbiezny

WYSIEGNIK:

na szczycie — symetryczny, 2-ramienny, wysi¢g 2x1,0m, w ksztalcie tagodnych tukow

- h=1m,

OPRAWY LED:

-od strony drogi oprawa 62W, 5000K, asymetryczna — dla doswietlenia przejscia dla pieszych
-od strony chodnika oprawa 24W, 4000K

Stup KI/108.1 / UM

projektowany stup oswietleniowy, aluminiowy, h=5m, okragly, zbiezny
WYSIEGNIK:

na szczycie — wysieg 0.5m, w ksztalcie fagodnego tuku - h=1m,

OPRAWA LED:

- oprawa 62W, 5000K, asymetryczna — dla do$wietlenia przejscia dla pieszych
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Stup KI/109 /UM do KI/124 / Stup UM, KI/ 131 /UM

projektowany stup o$wietleniowy, aluminiowy, h=7m, okragly, zbiezny, wzmocniony, z
dodatkowym wysiegnikiem 0,5m na wysokosci 6,0m

WYSIEGNIKI:

na szczycie - w ksztalcie tagodnego tuku - h=I1m, wysieg 1,5m,

na wysokosci 6,0m - wysiegnik boczny ze stupa - L=0,5m

OPRAWY LED:

-od strony drogi oprawa 32W, 4000K,

-od strony drogi dla pieszych i roweréw na wysiegniku h=6,0m, oprawa 16W, 4000K

Stup KI /125 /UM, Shup KI /127 / UM, Stup KI /129 / UM, Stup K1 /130 / UM

projektowany stup oswietleniowy, aluminiowy, h=5m, okragly, zbiezny
WYSIEGNIK:

na szczycie — wysieg 0.5m, w ksztalcie tagodnego tuku - h=1m,
OPRAWA LED:

- oprawa 16W, 4000K

Shup KI /128 /UM, Stup KI1/129.1 / UM

projektowany shup o$wietleniowy, aluminiowy, h=5m, okragly, zbiezny
WYSIEGNIK:

na szczycie — wysigg 1,0m, w ksztalcie tagodnego tuku - h=1m

OPRAWA LED:

- oprawa 62W, 5000K, asymetryczna — dla doswietlenia przejscia dla pieszych

Stup KI/126 / UM, Shap K1 /128.1/ UM, Shup KI/130.1 / UM

projektowany stup oswietleniowy, aluminiowy, h=7m, okragly, zbiezny,
WYSIEGNIKI:

na szczycie - w ksztalcie fagodnego tuku - h=1m, wysieg 1,5m,
OPRAWY LED:

-od strony drogi oprawa 40W, 4000K,

3.3 Oprawy oswietleniowe

Zastosowa¢ oprawy w II klasie ochronnosei. Zastosowa¢ oprawy energooszczedne LED ze
sterownikiem redukcji mocy.
Doboru dokonano na podstawie obliczen fotometrycznych dla opraw Urbino S. Projektuje sie
inteligentng redukcj¢ mocy opraw zmienng w czasie, zaprogramowana w oprawie. Oprawy nalezy
wyposazy¢  w zasilacze z programowalng redukcjg mocy (5 pozioméw redukcji). Nalezy
zastosowac zasilacze do opraw umozliwiajace programowanie redukcji mocy za pomoca
technologii NFC.
Przyjeto redukcje mocy w godz.:
Od zmierzchu do 20:00 - pelna moc opraw
20.00-21.00 redukcja o 15%
20.00-22.00 redukcja 0 25%
22.00-05.00 redukcja o 40%
05.00 do wschodu stofica - pelna moc opraw



Wymagane parametry techniczno-uzytkowe opraw oswietleniowych:

Lp.: | Wymagane parametry techniczno-uzytkowe opraw oswietleniowych

1. oprawy muszg posiada¢ Il klasg¢ ochrony przeciwporazeniowej

2. gwarancja producenta min. Slat

3. zaKres temperatury otoczenia pracy oprawy nie moze by¢ mniejszy niz od -30°C do +40°C

4. oprawy musza posiadaé stopien ochrony przed wnikaniem pylu i wody nie mniejszy niz IP66
potwierdzony certyfikatem ENEC

5. | ochrona przed przepigciami musi by¢ na poziomie minimum 10kV, nie dopuszcza sie
zabezpieczenia zintegrowanego z zasilaczem LED

6. nominalna wartos¢ zasilacza powinna wynosic cos fi> 0,99

7. oprawy muszg posiadac certyfikat CE

8. oprawy muszg posiada¢ certyfikat ZHAGA D4i

9. oprawy muszg posiada¢ certyfikat ENEC oraz ENEC+ potwierdzone raportami badan przez
akredytowane laboratorium

10. | oprawy wyposazone w etykiety z kodem QR wraz z dodatkowg naklejka do umieszczenia np. we
wngce stupowej i/lub na projekcie. Dostep do aplikacji z poziomu urzadzen przenosnych
(smartphone, tablet, laptop itp.), zabezpieczony loginem i hastem. Kod QR poprzez uzycie
dedykowanej aplikacji umozliwia uzyskanie peinej charakterystyki oprawy i dostep do informacji
takich jak:

- parametry fotometryczne, elektryczne oraz mechaniczne,

- dokumentacja oprawy, instrukcja montazu,

Dedykowana aplikacja po zarejestrowaniu projektu pozwala na:

- wyeksportowanie danych lokalizacyjnych opraw do ogéInodostepnych map,

- wprowadzenie indywidualnych opisow danej instalacji np. typ stupa czy jego wysokos¢,
- eksport danych o instalacji do pliku .csv.

11. | oprawy musza by¢ wyposazone w zasilacze programowane wyposazone w interfejs D4i
umozliwiajgce ptynna regulacje mocy opraw w zakresie od 20% do 100% mocy nominalnej z
doktadnoscia do 5% oraz pozwalajace na zaprogramowanie minimum 5 pozioméw mocy opraw
w pracy autonomicznej w dowolnych przedziatach czasowych z dokladnoscig do | minuty

12. | zasilacze opraw muszg by¢ wyposazone w czujniki termiczne zabezpieczajace zasilacz przed
przegrzaniem

13. | nalezy zastosowa¢ zasilacze do opraw umozliwiajace programowanie redukcji mocy za pomoca
technologii NFC

14. | oprawy muszg by¢ przystosowane do wspotpracy ze sterownikiem umozliwiajacym obustronna
komunikacje systemu sterowania oswietleniem

15. | oprawy muszg posiadaé trwalos¢ uzytkowa co najmniej 100 000 godzin pracy, przy zachowaniu
strumienia Swietlnego na poziomie nie mniejszym niz 80% strumienia nominalnego — L80
zgodnie z raportem LM80 opartym o memorandum techniczne w zakresie TM-21

16. | oprawy muszg by¢ wyposazone w panel LED zlozony z diod emitujacy swiatlo o temperaturze
barwowej 4000K zgodnej z sytuacjami oswietleniowymi +/-10% oraz wskazniku oddawania barw
Ra nie mniejszym niz 70, (5700 K dla przejs¢ dla pieszych)

17. | spetnia wymogi normy bezpieczenstwa fotobiologicznego lamp i systeméw lampowych IEC
62471 oraz dyrektywy RoHS nr 2008/354//E

18. | oprawa przy ustawieniu 0° nie moze emitowa¢ $wiatta w gorng potprzestrzen zgodnie z
Rozporzgdzeniem Komisji Europejskiej nr 245/2009 z dnia 18 marca 2009 r. (Dz.U. UE z dnia
24.03.2009 r.)

19. | kazda oprawa wyposazona w min. 1 gniazdo ZHAGA

20. | oprawy z gniazdami Zhaga Book 18 musza posiada¢ certyfikat ZD4i wydany przez konsorcjum
Zhaga

21. | korpus dwukomorowy, wykonany z cisnieniowo odlewanego aluminium, zabezpieczonego farba
proszkowa od zewnatrz i od wewnatrz, stanowiacy jednoczesnie radiator oprawy, nie dopuszcza
si¢ stosowania radiatora w postaci uzebrowania

22. | wnetrze komory optycznej, komory elektrycznej oraz elementy oprawy (np. pokrywa, uchwyt
montazowy) zabezpieczone przed korozja powloka lakiernicza, nie dopuszcza sie surowego
materiatu

23. | oprawa wyposazona w membrang wyréwnujaca cisnienie

24. | oprawa wyposazona w klosz ze szk}a hartowanego
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25. | odpornos¢ opraw na udary musi by¢ na poziomie nie mniejszym niz IK10, potwierdzona
certyfikatem ENEC

26. | oprawy muszg by¢ wyposazone w zewnetrzny radiator rozpraszajacy ciepto emitowane przez
diody LED, ktérego konstrukcja umozliwi swobodne odprowadzanie wody i brudu osadzajacego
sie na oprawie - dopuszcza si¢ tylko rozwiazania z chlodzeniem pasywnym

27. | wszelkie elementy stuzgce do zamykania opraw winny by¢ wykonane ze stali nierdzewnej

28. | uchwyt mocujacy oprawy musi umozliwia¢ montaz oprawy na stupie lub wysiegniku o srednicy
od 48mm do 60mm oraz regulacje pochylenia oprawy w zakresie nie mniejszym niz od -110° do
+55° na wysiggniku oraz 20° do +145° na slupie

29. | dostep do komory elektrycznej oprawy musi by¢ mozliwy bez uzycia narzgdzi

30. | panele LED opraw musza by¢ wyposazone w kostki przylaczeniowe, ktore w razie awarii musza
umozliwiac ich szybka wymiane

31. | wszystkie elementy oprawy miedzy innymi:  zasilacze, moduly  zabezpieczen
przeciwprzepieciowych, elementy pozwalajace na komunikacj¢ oprawy z systemem zarzadzania
muszg byé zintegrowane z oprawa, jednoczesnie nie wymaga sig, aby moduly sterowania
pochodzity od tego samego producenta co oprawy

32. | maksymalna waga oprawy: 7 kg

33. | Oprawy dostarczone w kolorze szarym

34. | Wymagana sylwetka opraw drogowych

1
| ;
;‘-»___:-_‘j aocainiiers a.,.'..’E ¥

O wymiarach:

Wiymiary [mm]
LxWxH

A7 0xZ00x 100

Dopuszczalna tolerancja wymiardw +/- 10% z zachowaniem proporcji

3.4 Skladowanie materialow

Materiaty nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu,
przewietrzanych i oswietlonych.

Kable w czasie przechowywania powinny znajdowac¢ si¢ na bebnach, dopuszcza si¢ skfadowanie
krétkich odcinkow kabli 1 przewoddw w kregach.

Bebny z kablami 1 przewodami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach

tarcz a kregi ulozone poziomo.

Konce kabli 1 przewoddw zabezpieczy¢ przed wilgocia.

Oprawy oswietleniowe, osprzet, przechowywac w oryginalnych opakowaniach.

Stupy i fundamenty ukladane z przektadkami.




4. SPRZET

Sprzg¢t stosowany do wykonywania robot to:

- koparka przedsiebierna o poj. tyzki 0,15 m’
- gruntofrezarka

- wibromlot

- zuraw samochodowy 5t

- samochod skrzyniowy dostawczy

- samochod samowyladowezy

- przyczepa do przewozenia kabli i stupow
- podnosnik samochodowy koszowy

- zestaw do przewiertow sterowanych

- spawarka elektryczna wirujaca

- zespol pradotworczy 3-fazowy

- elektronarzedzia

5. TRANSPORT

5.1 Transport kabli i przewodow

Transport kabli i przewoddéw nalezy wykonywac z zachowaniem warunkow:

Kable i przewody nalezy przewozi¢ na bgbnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli i przewodow
w kregach, jezeli masa kregu nie przekroczy 80 kg a temperatura otoczenia jest wyzsza

niz + 4°C. Wewngtrzna srednica kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40 — krotna $rednica
zewngtrzna kabla.

Zaleca si¢ przewozenie bebnow z kablami i przewodami na specjalnej przyczepie

dopuszcza si¢ przewozenie bebndéw z kablami i przewodami w skrzyniach samochodowych
cigzarowych lub przyczepach

Bebny z kablami 1 przewodami przewozone w skrzyniach samochodowych powinny by¢é
ustawione na krawedzi tarcz a tarcze bebndéw powinny byc przymocowane do dna skrzyni
samochodu tak, aby bebny nie mogly si¢ przetacza¢. Ukladanie bebnow z kablami i
przewodami plasko jest zabronione. Kregi kabla i przewodu nalezy uktada¢ poziomo
Zabronione jest przebywanie 0sob w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablem
lub przewodem

Umieszczanie i zdejmowanie bebnéw z kablami i przewodami z samochodu zaleca sie
wykonywaé przy pomocy zurawia

Swobodne staczanie bebnow z kablami lub przewodami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie
kregbéw jest zabronione.

5.2. Transport slupéw i lamp

Transport stupow 1 fundamentéw wykonywac na przystosowanych do tego skrzyniach
samochodowych. Shupy zabezpieczy¢ przed zarysowaniem i przemieszczaniem.
Oprawy oswietleniowe transportowa¢ i magazynowac w oryginalnych opakowaniach.



6. WYKONYWANIE ROBOT

6.1 Roboty przygotowawcze

Ze wzgledu na teren publiczny wydzieli¢ 1 oznakowac teren robot oraz zorganizowaé zastepcze
trasy przejscia (dojazdu).

Jezeli na trasie linii kablowych wystapia przeszkody podziemne: glazy, beton, itp., to nalezy je
usung¢ a kabel utozy¢ w rurze ochronnej Arota.

Rowy kablowe wykonywac, po uprzednim wytyczeniu przez stuzby geodezyjne i zlokalizowaniu
istniejacego uzbrojenia podziemnego.

Zachowac szczegdlng ostroznos¢ przy wykopach w strefach istniejgcych sieci podziemnych.

Od glebokosci 0,25m wykopy powinny by¢ wykonywane recznie. Za uszkodzenia istniejacych
sieci podziemnych odpowiada Wykonawca. Za wszelkie uszkodzenia zwigzane z zastanym
majatkiem prywatnym i panstowym odpowiada Wykonawca. Jest on zobowigzany do usuniecia
ewentualnych szkod wlasnym kosztem i staraniem oraz do przywrdcenia stanu sprzed rozpoczecia
robot. Wszystkie elementy mozliwe do ponownego wykorzystania powinny byé usuwane bez
powodowania ich uszkodzenia.

6.2 Ukladanie kabli

Kable uktada¢ zgodnie z zaleceniami normy SEP-E-2004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne
linie kablowe. Wykopy kablowe wykonywac¢ z zachowaniem szczegolnej ostroznosci, szczeg6lnie
w rejonach wystepowania uzbrojenia podziemnego — kable SN, nN, gaz, sieci wodne i
kanalizacyjne, teletechniczne — wykonywac przekopy kontrolne.

W miejscach uzbrojenia od glebokoscei 0,25m wykop wykonywac recznie.

Kable uklada¢ na glebokosci 0,7m. W wykopie kable uktada¢ w rurze Arota, linig falista, z
zapasem 1-3% dlugosci wykopu. Kable w rowie uklada¢ na 10cm warstwie piasku i przykry¢ 10
cm warstwg piasku, nastepnie co najmniej 15 cm warstwa gruntu rodzimego bez kamieni. Na tych
warstwach ulozy¢ folig: niebieska, jako oznaczenie trasy kabli.

Przy ukladaniu kabli zachowa¢ normowe odleglosci ( w poziomie i pionie) od innych instalacji
podziemnych. Przy wystgpowaniu zblizen kabel uktada¢ w rurze ochronne;j.

Na kable zakltada¢ trwale oznaczniki z symbolem kabla, znakiem uzytkownika i rokiem utozenia.
Pozostawi¢ zapasy kabla przy stupach — 0,5 m.

Dokonywa¢ warstwowego zageszczenia gruntu.

Zastosowa¢ kable zasilajace 5-ro zytowe — typu YAKXS 5x35mm? lub NA2XY-J 5x35mm” .
Rownolegle z kablami ulozy¢ rury rezerwowe typu R-HDPE 40/3,7mm , zgodnie ze schematem w
czesci rysunkowej projektu. Rury nalezy wyprowadzi¢ z fundamentéw wewnatrz stupéw, 50cm
nad poziomem fundamentu. Po utozeniu rur i montazu shupow weiagnaé kable $wiattowodowe.
Robot ziemnych nie wolno prowadzi¢ w okresie mrozow.

6.3 Uziemienia przy stupach o$wietleniowych

Nalezy wykona¢ uziemienie wszystkich stupow oé$wietleniowych przy pomocy bednarki stalowej
ocynkowanej 30x4mm, utozonej na dnie wykopu rowu kablowego. Przed ulozeniem kabla na dnie
wykopu utozy¢ bednarke uziemiajaca, typu FeZn 30x4mm i polaczy¢ ze wszystkimi stupami, pod
specjalny zacisk lub poprzez mocowanie pod $rube mocujaca stup do fundamentu. Eaczenie
bednarki w ziemi wylgcznie poprzez spawanie. Miejsca taczenia zabezpieczyé antykorozyjnie
systemowym rozwigzaniem. Stosowa¢ bednarke ocynkowana ogniowo. W ziemi bednarke faczy¢
poprzez spawanie a miejsce spawu oczysci¢, pomalowaé¢ dwukrotnie minia a nastepnie lepikiem
asfaltowym. Bednarke taczy¢ ze stupem na $ruby systemowe lub $ruby ocynkowane minimum
10mm.



6.4 Montaz stupow i lamp oswietleniowych

Fundamenty prefabrykowane montowa¢ zgodnie z rys. PZT, tak aby wystawaly 2-3 cm nad
poziom terendw zielonych lub licowaly si¢ poziomem z nawierzchnia chodnikow / $ciezek,
dokladnie w pionie. Dokonywa¢ warstwowego ubijania gruntu wokot fundamentu. Przy stupach
wkopywanych uwazac aby nie uszkodzi¢ powtoki ochronne;.

Shupy po montazu wypionowac¢ a na prostych odcinkach trasy zachowac ustawienie w jednej osi.

Dla oswietlenia zaprojektowano oprawy oswietleniowe energooszczedne typu LED,
zamontowane na stupach aluminiowych. Stupy i oprawy montowa¢ wg opisow na rysunkach.
Oprawy LED z redukcjg mocy, wg przyjetego programu. Program dostosowa¢ wg wytycznych
Inwestora, na etapie wykonywania prac.

Oprawy oswietleniowe sprawdzi¢ przed montazem na stanowisku kontrolnym ( poprawnosc¢
swiecenia).
Obrobione koncowki kabli wprowadzaé niezwlocznie do ztaczy stupowych IZK, aby nie dopusci¢
do ich zawilgocenia.
Roéwnomiernie (kolejno) podtaczaé oprawy do poszczegolnych faz.
Wymagane parametry techniczno-uzytkowe stupow:
- shupy aluminiowe okragtle z elastomerem, kolor anodyzacji CI-63, ze ztaczkami typu

[ZK, montowane na prefabrykowanych fundamentach.
- pokrywa dla zlacza stupowego mocowana z uzyciem narzedzi
Zastosowac oprawy LED, zgodnie z rysunkami i specyfikacja techniczna.
Oprawy montowa¢ na wysiegnikach zgodnie z opisem technicznym projektu.
Wszystkie polaczenia elektryczne oraz uziemiajace zabezpieczy¢ wazeling techniczna.
Przewody zasilajgce od zabezpieczenia w shupie do oprawy — YDY 3x2,5 mm’, w izolacji
wzmocnione] 450/750V, w zaleznosci od typu zasilania i sterowania. Zabezpieczenia wewnatrz
stupéw dla opraw oswietleniowych — 2A. Uziemienie wykonaé linkg LgYzo 16mm®.
Numeracje stupéw nanies¢ na wysokosci 2,5m od poziomu gruntu. Numeracja stupow wg
schematu lub wg ustalen z Inwestorem. Oznaczenia wykonane przy pomocy tabliczek
systemowych - naklejki odporne na UV 1 warunki atmosferyczne wg wzoru przygotowanego przez
Zamawiajgcego.

6.5 Roboty wykonczeniowe

Wykonawca jest zobowigzany do odtworzenia stanu  nawierzchni drég, trawnikéw,
nawierzchni utwardzen w miejscach robot. Nalezy warstwami dokonywaé zageszczenia gruntu.
W migjscach trawnikow odtworzy¢ trawe, poprzez utozenie darni lub dosianie trawy. W miejscu
rozebrania nawierzchni asfaltowej nalezy nawierzchni¢ odbudowa¢ do stanu z przed prac z
zachowaniem warstw podbudowy wg norm budowy drog.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wszystkie urzgdzenia oraz kable energetyczne, powinny posiadac atest fabryczny lub swiadectwo
CE wydane dla producenta materiatu.

7.1 Zakres kontroli

W trakcie realizacji robdt i po ich zakoriczeniu nalezy:
- sprawdzi¢ stan przewodow, kabli i osprzetu,
- sprawdzi¢ sposob ulozenia kabli, rur przepustowych , rezerwowych i bednarki,
przed ich zasypaniem,
- sprawdzi¢ droznos¢ rur przepustowych,
- sprawdzic ciaglos¢ zyt kabli, przewodow i zgodnosé faz,
- sprawdzi¢ podlaczenia lamp do kolejnych faz,
- dokona¢ pomiaru skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
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- dokona¢ pomiaru rezystancji uziomow roboczych,

- dokona¢ pomiaru rezystancji izolacji kabli i przewoddw,

- sprawdzi¢ prace linii oswietleniowych pod napigciem,

- sprawdzi¢ cigglos¢ i skutecznosé dziatania kabla swiattowodowego na catym odcinku
utozenia,

- sprawdzi¢ pracg opraw oswietleniowych i dokonac¢ pomiaru natezenia oswietlenia

- dokona¢ geodezyjnego pomiaru polozenia kabli, rur i stupéw o$wietleniowych.

8 OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robot dla robot przy liniach kablowych jest 1m.

Jednostka obmiaru dla lamp, stupéw oswietleniowych, szafek jest 1 szt. lub 1 kpl.
Jednostka obmiaru dla robot ziemnych jest m? a dla nawierzchniowych m”.
Jednostkg obmiaru dla robot instalacyjnych jest 1 szt. lub 1 kpl.

9 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, SST i wymaganiami
Inwestora oraz Inspektora Nadzoru ze strony Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty
wyniki pozytywne, zostala dolaczona mapa geodezyjna powykonawcza, linie oswietleniowe
zostaly wlaczone pod napigcie. wszystkie odbiory maja zasilanie elekiryczne, kabel
swiatlowodowy jest weiagniety do kanalizacji kablowej, a jego sprawnosé zostata potwierdzona,
wszystkie ewentualne uszkodzenia majatku osob trzecich zostaty usunigte, teren budowy zostat
posprzatany, drogi, chodniki, trawniki i tereny przylegle zostaty odtworzone do stanu sprzed prac.

9.1 . Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi robotami i materialami

Wszystkie materialy, urzadzenia i aparaty nie spelniajgce wymagan podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materialy nie spelniajace wymagan zostaly
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wiasny koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawey Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajaca
zasadniczego wplywu na jakos$¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres i wielko$¢ potracen za
obnizong jako$é.

PODSTAWY PLATNOSCI

Platnos¢ za 1m montazu kabli energetycznych i przewodéw oraz montazu 1 szt. urzadzen
przyjmowac¢ wg obmiaru robot, oceny jakosci uzytych materialéw i oceny jakosci wykonania
robot.

Podstawg platnoscei jest protokot odbioru koncowego robot.

Cena wykonanych robdt obejmuje:
- roboty przygotowawcze i pomiarowe
- oznakowanie robot
- przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materialéw
- wykonanie robot ziemnych
- przygotowanie podloza
- wykonanie przewiertow lub przeciskow
- ulozenie przepustow z rur ostonowych, ich uszczelnienia i zabezpieczenia p.wilgociowego
- montaz odcinkéw linii kablowych, rur ostonowych, rur rezerwowych z weiagnieciem do
przepustow i ztacz w stupach
- montaz stupéw oswietleniowych wraz z oprawami
- wykonanie uzioméw
- wywdz nadmiaru ziemi w miejsce skfadowania
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- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

- wykonanie numeracji stupoéw

- wykonanie pomiaréw i uruchomienie o$wietlenia z programowaniem opraw wg
wytycznych dotyczacych redukcji mocy.

- pomiary mocy biernej i zapewnienie jej redukcji do wymaganego poziomu poprzez
zastosowanie odpowiednich zasilaczy.

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej

- uporzadkowanie miejsc wykonywania robot

10 PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy

N-SEP-2004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe
BN-68/6353-03 — Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego PCW
PN-74/C-89200 — Rury cisnieniowe PCW (PVC)

PN-1EC 60364-4-47 — Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym
PN-93/E-05009/61 — Uziomy i uziemienia

PN - EN 13201:2007 — Oswietlenie drog

PN-E-04700:1998/Az1:2000 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan
odbiorczych (Zmiana Azl)

8. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

LA B b

10.2 Inne dokumenty

[S—

WT-84/MK-0-01 — Warunki techniczne stosowania rur PVC(PCW) na przepusty kablowe

2. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych

3. Standard techniczny nr 18/2019 dla warunkéw budowy elektroenergetycznych linii
napowietrznych nN na terenie TAURON Dystrybucja S.A. (wersja druga)

4. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (tom I, czgsc 4)

Arkady, Warszawa 1990 r.



